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Le présent document comprend des descriptions générales et/ou des caractéris-
tiques techniques générales sur la performance des produits auxquels il se réfere.
Le présent document ne peut étre utilisé pour déterminer I'aptitude ou la fiabilité de
ces produits pour des applications utilisateur spécifiques et n'est pas destiné a se
substituer a cette détermination. Il appartient a chaque utilisateur ou intégrateur de
réaliser, sous sa propre responsabilité, I'analyse de risques complete et appropriée,
et d'évaluer et de tester les produits dans le contexte de leur I'application ou
utilisation spécifique. Ni la société Schneider Electric, ni aucune de ses filiales ou
sociétés dans lesquelles elle détient une participation, ne peut étre tenue pour
responsable de la mauvaise utilisation des informations contenues dans le présent
document. Si vous avez des suggestions, des améliorations ou des corrections a
apporter a cette publication, veuillez nous en informer.

Aucune partie de ce document ne peut étre reproduite sous quelque forme ou par
quelque moyen que ce soit, électronique, mécanique ou photocopie, sans
l'autorisation écrite expresse de Schneider Electric.

Toutes les réglementations locales, régionales et nationales en matiere de sécurité
doivent étre respectées lors de l'installation et de I'utilisation de ce produit. Pour des
raisons de sécurité et afin de garantir la conformité aux données systeme
documentées, seul le fabricant est habilité a effectuer des réparations sur les
composants.

Lorsque des équipements sont utilisés pour des applications présentant des
exigences de sécurité techniques, suivez les instructions appropriées.

La non-utilisation du logiciel Schneider Electric ou d'un logiciel approuvé avec nos
produits peut entrainer des blessures, des dommages ou un fonctionnement
incorrect.

Le non-respect de cette consigne peut entrainer des lésions corporelles ou des
dommages matériels.

© 2010 Schneider Electric. Tous droits réservés.
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Consignes de sécurité

Informations importantes

AVIS
Lisez attentivement ces instructions et examinez le matériel pour vous familiariser
avec l'appareil avant de tenter de l'installer, de le faire fonctionner ou d’assurer sa
maintenance. Les messages spéciaux suivants que vous trouverez dans cette
documentation ou sur l'appareil ont pour but de vous mettre en garde contre des
risques potentiels ou d’attirer votre attention sur des informations qui clarifient ou
simplifient une procédure.

Iésions corporelles en cas de non-respect des consignes.

Ceci est le symbole d'une alerte de sécurité. Il vous avertit d'un risque
de blessures corporelles. Respectez scrupuleusement les consignes de
sécurité associées a ce symbole pour éviter de vous blesser ou de
mettre votre vie en danger.

A DANGER

DANGER indique une situation immédiatement dangereuse qui, si elle n'est
pas évitée, entrainera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

L’indication AVERTISSEMENT signale une situation potentiellement
dangereuse et susceptible d’entrainer la mort ou des blessures graves.

L'apposition de ce symbole a un panneau de sécurité Danger ou
Avertissement signale un risque électrique pouvant entrainer des
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A ATTENTION

L’indication ATTENTION signale une situation potentiellement dangereuse et
susceptible d’entrainer des blessures d'ampleur mineure a modérée.

ATTENTION

L'indication ATTENTION, utilisée sans le symbole d'alerte de sécurité, signale
une situation potentiellement dangereuse et susceptible d'entrainer des
dommages aux équipements.

REMARQUE IMPORTANTE

L’installation, 'utilisation, la réparation et la maintenance des équipements
électriques doivent étre assurées par du personnel qualifié uniquement. Schneider
Electric décline toute responsabilité quant aux conséquences de I'utilisation de cet
appareil.

Une personne qualifiée est une personne disposant de compétences et de
connaissances dans le domaine de la construction et du fonctionnement des
équipements électriques et installations et ayant bénéficié d'une formation de
sécurité afin de reconnaitre et d’éviter les risques encourus.
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A propos de ce manuel

Présentation

Objectif du document

Ce manuel décrit la mise en ceuvre logicielle des variateurs de vitesse Altivar 58 et
58F.

Champ d'application

Les données et illustrations fournies dans cette documentation ne sont pas
contractuelles. Nous nous réservons le droit de modifier nos produits conformément
a notre politique de développement permanent.

Les informations présentes dans ce document peuvent faire I'objet de modifications
sans préavis et ne doivent pas étre interprétées comme un engagement de la part
de Schneider Electric.

Cette documentation est applicable a Unity Pro 5.0.

Information spécifique au produit

A AVERTISSEMENT

COMPORTEMENT INATTENDU DE L'EQUIPEMENT

L'utilisation de ce produit requiert la maitrise de la conception et de la
programmation des systémes de contrdle. Seules les personnes possédant
I'expertise adéquate sont autorisées a programmer, installer, modifier et utiliser ce
produit.

Respectez toutes les réglementations et normes de sécurité locales et nationales.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures
graves ou des dommages matériels.
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Commentaires utilisateur
Envoyez vos commentaires a I'adresse e-mail techpub @ schneider-electric.com
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Variateurs de vitesse Altivar -
Généralitées
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Présentation générale des

variateurs de vitesse Altivar 58 et 1
58F
Objet de ce chapitre
Ce chapitre introduit de fagon générale les variateurs de vitesse Altivar (Altivar 58
et 58F).

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Variateurs de vitesse Altivar 12
Liste des variateurs configurables sur bus Fipio 14
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Présentation générale

Variateurs de vitesse Altivar

Généralités
Dans ce manuel deux types de variateurs de vitesse Altivar sont décrits dans le
détail :
o ATV 58eeseee (v0ir page 12),
o ATV 58Feeeeee (voir page 12),
et deux autres types de variateurs de vitesse Altivar sont présentés de fagon
générale :
e ATV 38eeeeee (voir page 13),
o ATV B8eeesee (voir page 13).
Altivar 58
Le variateur de vitesse Altivar 58 est un convertisseur de fréquences pour moteurs
asynchrones triphasés de 0,37 kW a 15 kW.
Les principales fonctions de ce variateur sont les suivantes :
e démarrage, freinage et régulation de vitesse,
e économie d'énergie, régulateur PI,
e boucle de vitesse avec dynamo tachymétrique ou générateur d'impulsions,
e plus vite/moins vite, rampes en S, en U, vitesses présélectionnées, pas-a-pas
(JOG),
e reprise a la volée,
e adaptation de la limitation de courant en fonction de la vitesse,
e limitation automatique du temps de marche a petite vitesse,
[ )
Altivar 58F
Le variateur de vitesse Altivar 58F Contréle Vectoriel de Flux (CVF) avec capteur
répond aux applications nécessitant du couple et de la précision a trés basse vitesse
et une dynamique élevée (manutention horizontale et verticale, machines
modulaires, etc.).
Les principales fonctions de ce variateur sont les suivantes :
e démarrage, régulation, freinage de ralentissement et d'arrét,
e possibilité de maintien du couple moteur a l'arrét,
e ¢économie d'énergie, régulateur PID,
e |ogique de frein,
e plus vite/moins vite, rampes en S, en U, vitesses présélectionnées, pas-a-pas
(JOG),
e rattrapage automatique avec recherche de vitesse (reprise a la volée),
e limitation automatique du temps de marche a petite vitesse,
[ )
12 35008144 05/2010



Présentation générale

Altivar 38

Altivar 68

Le variateur de vitesse Altivar 38 est un convertisseur de fréquences pour moteurs
asynchrones triphasés de 0,75 kW a 315 kW.

Il est dédié aux applications les plus courantes de la gestion des fluides dans les
batiments industriels et les batiments du tertiaire (HVAC - Heating Ventilation Air
Conditionning).

Le variateur de vitesse Altivar 68 couvre une gamme allant de 75 kW a 500 kW pour
les applications a fort couple et de 90 kW a 630 kW pour les applications a couple
standard pour une seule gamme de tension de 400 V a 500 V.

L'introduction des éléments de la plaque signalétique du moteur et un auto-réglage
a l'arrét suffisent pour obtenir un fort couple ainsi qu'une remarquable qualité
d'entrailnement méme a de trés faibles vitesses de rotation (< 0,5 Hz).

35008144 05/2010
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Présentation générale

Liste des variateurs configurables sur bus Fipio

Généralités

Les variateurs Altivar configurables sur bus Fipio sont regroupés en quatre familles :
ATV 38,
ATV 58,

ATV 58F,
ATV 68.

Références disponibles
Le tableau suivant présente les références disponibles sur bus Fipio.

Familles Références disponibles
ATV 38 ATV 38 PKW

ATV 58 ATV 58D | 12M2
12N4
16N4
23N4
28N4
33N4
46N4
54N4
64N4
79N4

ATV 58U | 09M2
18M2
18N4
29M2
29N4
41M2
41N4
54M2
54N4
72M2
72N4
90M2
90N4

ATV 58HD | 16M2X
23M2X
28M2X
33M2X
46M2X

ATV 58 PKW
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Présentation générale

Familles

Références disponibles

ATV 58F

ATV 58FeD | 12N4
16N4
23N4
28N4
33N4
46N4
54N4
64N4
79N4

ATV 58FeU | 18N4
29N4
41N4
54N4
72N4
90N4

ATV 58F PKW

ATV 68

ATV 68

35008144 05/2010
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Présentation générale
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Mise en oeuvre logicielle des
variateurs de vitesse Altivar

Objet de cette partie

Cette partie présente la mise en ceuvre avec le logiciel Unity Pro des variateurs de
vitesse Altivar 58 et 58F

Contenu de cette partie

Cette partie contient les chapitres suivants :

Chapitre Titre du chapitre Page
2 Présentation générale 19
3 Configuration logicielle des variateurs de vitesse Altivar 21
4 Réglage des variateurs de vitesse Altivar 71
5 Mise au point des variateurs de vitesse Altivar 79
6 Diagnostic des variateurs de vitesse Altivar 89

35008144 05/2010
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Variateurs Altivar
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Présentation générale

Description

Introduction

L'installation logicielle des modules est réalisée depuis les différents éditeurs de
Unity Pro :

e en mode local ;

e en mode connecté.

L'ordre des phases d'installation ci-aprés est préconisé, mais il est possible de
modifier I'ordre de certaines phases (par exemple, de débuter par la phase de
configuration).

35008144 05/2010
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Présentation générale

Phases d'installation avec le processeur
Le tableau suivant présente les différentes phases d'installation avec le processeur.

Phase Description Mode
Déclaration des | Déclaration des variables de type IODDT pour les modules | Local (1)
variables métier et des variables du projet
Programmation | Programmation du projet Local (1)
Configuration Déclaration des modules Local
Configuration des voies des modules
Saisie des parametres de configuration
Association Association des IODDT aux voies configurées (éditeur de | Local (1)
variables)
Génération Génération du projet (analyse et édition des liaisons) Local
Transfert Transfert du projet vers 'automate Connecté
Réglage/ Mise Mise au point du projet a partir des écrans de mise au point | Connecté
au point et des tables d'animation
Modification du programme et des parameétres de réglage
Documentation | Constitution du dossier de documentation et impression des | Connecté
différentes informations relatives au projet (1)
Exploitation/ Visualisation des différentes informations nécessaires au Connecté

Validation

contrble de surveillance du projet

Validation du projet et des modules

Légende :

(1)

Ces différentes phases peuvent aussi s'effectuer dans I'autre mode.

20
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Configuration logicielle des
variateurs de vitesse Altivar

Objet de ce chapitre

Ce chapitre décrit I'aspect Configuration dans la mise en ceuvre logicielle des
variateurs de vitesse Altivar 58 et 58F.

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre contient les sous-chapitres suivants :

Sous- Sujet Page
chapitre
3.1 Configuration d'un variateur de vitesse Altivar sur bus Fipio - 22
Généralités
3.2 Parameétres de configuration des variateurs de vitesse Altivar 25
3.3 Parameétres de configuration des entrées/sorties des 36
variateurs de vitesse Altivar

35008144 05/2010
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Configuration

3.1 Configuration d'un variateur de vitesse Altivar sur
bus Fipio - Généralités

Description de I'écran Configuration d'un variateur de vitesse Altivar 58 ou 58F
sur bus Fipio

Présentation

Cet écran (voir Premium et Atrium sous Unity Pro, Bus Fipio, Manuel de
configuration), décomposé en plusieurs zones, permet de configurer les paramétres
du variateur de vitesse Altivar 58 ou 58F sélectionné sur le bus Fipio.

Il donne également acceés aux écrans de réglage et de mise au point (ce dernier est
accessible uniqguement en mode connecté).

NOTE : La modification manuelle de certains paramétres de configuration et/ou de
réglage entraine une modification automatique des parametres de configuration
et/ou de réglage associés.

Un message d'alerte apparait donc a I'écran, les paramétres modifiés automati-
quement sont affichés en bleu

NOTE : Vous pouvez configurer les variateurs de vitesse ATV 58 PKW,
ATV 38 PKW et ATV 68 en suivant la procédure des profils standard du bus Fipio
(voir Premium et Atrium sous Unity Pro, Bus Fipio, Manuel de configuration).

22 35008144 05/2010



Configuration

Illustration

Cet écran permet de visualiser et de modifier les paramétres en mode local.

1
ATV B0, 75k 200240y Wersion: 2
E ATVEB B2 0! Ce nﬁguratioﬂ % Réolage Tﬂ' Mise au point 1 & W
@ Voie0 B
Libellé Symbole Valeur Unité
0 | Commutateur 5080 Hz 50 x| He
1 |Résend 1
2 | ORT - type d'application Couple standard |
3 | CFG: GONFIG MACRO Hdg Tratement =]
4 | Réservd o
5 | L2 affect LU R Arrigre hd
6 | L3 affect LB PS2 2 vilesses de présélectior ¥
7 L4 afect L PS4 4 vitesses de présélectior X
8 | A afect AP SA Référence sommée hd
9 |R2 affect R2 Q0 Contacteur sortie -
10| CRL : réf min A2 40 mA
11| CRH - réf mex A2 200 mA
12| TCT tpe 2 il LFL Zfils |
13| Réser 0
14| STR: enregisirement réf N Pas de sauvegarde hd
15| PST arrél priorté Oui v
16| FLR: repnse lemps réel Mo hd
" 17| OPL . PertePhase Sorie Ou x
Téche 18| LFL: PerteSuveur Mon v
19| IPL : PertePhaseEntrée MNon hd
20| BRA . AdapiRampDec Mon A
|—\ 21| THT . PraTypeThemn ACL Vent Moteur x
22| FPT: typerampe LIN Rarnpe linéaire M
23| DCF : CosfRampDéc 4
Configuration par défaut 24| PCC ool moteur P 10

35008144 05/2010
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Configuration

Description

Le tableau suivant présente les différents éléments de I'écran de configuration et
leurs fonctions.

Repére | Elément Fonction

1 Onglets L'onglet en avant plan indique le mode en cours (Configuration
pour cet exemple). Chaque mode peut étre sélectionné par
I'onglet correspondant.

Les modes disponibles sont :

e Configuration,

o Réglage,

o Mise au point, accessible seulement en mode connecté,

o Défaut (niveau voie) accessible seulement en mode

connecté.
2 Zone du Rappelle l'intitulé abrégé de I'équipement.
module En mode connecté, cette zone comprend également les trois
voyants Run, Err, 10.
3 Zone de voie |Permet:
® en cliquant sur la référence de I'équipement, d'afficher les
onglets :
o Description qui donne les caractéristiques de
I'équipement,

® Objets d'E/S (voir Unity Pro, Modes de marche, ) qui
permet de présymboliser les objets d'entrées/sorties,

e Défaut qui donne acces aux défauts de I'équipement
(accessible uniguement en mode connecté),

® de choisir la voie ;
e d'afficher le Symbole, nom de la voie défini par l'utilisateur (a
I'aide de I'éditeur de variables).

4 Zone des Le menu déroulant Tache permet de choisir le type de tache
parameétres associée (MAST ou FAST) dans laquelle seront échangés les
généraux objets & échange implicite des voies.

Signification de la case a cocher Configuration locale :

® (Case décochée : la configuration est transmise a |'Altivar par
le logiciel Unity Pro,

® Case cochée : la configuration est réalisée localement
(liaison série, par exemple).

Le bouton Configuration par défaut permet de revenir aux
parametres par défaut.

5 Zone de Permet de définir les paramétres de configuration des différentes

configuration | voies.

Cette zone comprend différentes colonnes :

e Libellé définit les paramétres disponibles (voir page 25),

o Symbole affiche le symbole associé a la voie lorsque celui-ci
a été défini par I'utilisateur (depuis I'éditeur de variables)

e Valeur permet de choisir la valeur a affecter au paramétre,

e Uniteé affiche I'unité de mesure du paramétre.
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Configuration

3.2 Parametres de configuration des variateurs de
vitesse Altivar

Objet de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre présente les différents parametres de configuration des variateurs
de vitesse Altivar 58 et 58F.

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Variateurs de vitesse Altivar - Type d'accélération 26
Variateurs de vitesse Altivar - Macro-configuration 27
Parametres de configuration de I'entrainement 29
Parametres de configuration des borniers 34
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Configuration

Variateurs de vitesse Altivar - Type d'accélération

Altivar 58
Cas des variateurs de puissances supérieures a 7,5 kW en 200/240 V et 15 kW en
380/500 V : leur puissance est différente selon qu'ils sont utilisés avec l'application
a couple standard (120 % Cn) ou a fort couple (170 % Cn).
Les variateurs sont livrés en configuration usine a "fort couple”.

Altivar 58F

Il n'y a qu'un seul type d'application pour les variateurs Altivar 58F : le couple
standard.
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Configuration

Variateurs de vitesse Altivar - Macro-configuration

Généralités

Ce parameétre est toujours visualisable mais n'est modifiable qu'en mode
programmation et a l'arrét, variateur verrouillé.

Il permet une configuration automatique a un métier.
Le tableau suivant décrit les métiers disponibles.

Altivar Métiers disponibles

ATV 58esecee Traitement (HDG).

Usage général (GEN).

Couple variable pour les applications pompes et ventilateurs (VT).

ATV 58Feesece | Traitement (HDG).

Usage général (GEN).

Une macro-configuration affecte automatiquement les entrées/sorties et des
parametres, mettant alors en service les fonctions nécessaires a l'application. Les
parameétres liés aux fonctions programmées sont disponibles

La configuration du variateur peut étre personnalisée en changeant I'affectation des
entrées/sorties

NOTE : il faut s'assurer que la macro-configuration programmée est compatible
avec le schéma de cablage utilisé. Ceci est particulierement vrai lorsque vous
modifiez la configuration usine : vous devez également modifier le schéma lorsque
nécessaire.

35008144 05/2010
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Configuration

Traitement

Réglage usine : Traitement. Affectations des entrées / sorties en fonction de la
macro-configuration.

Hdg : Traitement

GEn : Usage Général

VT : Couple variable
(1)

Entrée logique LI1

sens avant

sens avant

sens avant

Entrée logique LI2

sens arriere

sens arriére

sens arriére

Entrée logique LI3 2 vitesses marche pas a pas commutation référence
présélectionnées
Entrée logique LI4 4 vitesses arrét roue libre freinage par injection
présélectionnées 2)
Entrée analogique | Altivar 58 référence sommatrice référence sommatrice référence vitesse 1
Al Altivar 58F | référence vitesse référence vitesse -
Entrée analogique Al2 référence sommatrice référence sommatrice référence vitesse 2
Relais R1 défaut variateur défaut variateur défaut variateur
Relais R2 Altivar 58 commande contacteur | état thermique moteur consigne fréquence
aval atteint atteint
Altivar 58F | non affecté non affecté -
Légende :
(1) Uniquement pour Altivar 58.
2) Seulement pour Altivar 58F : pour démarrer, I'entrée logique doit étre reliée au + 24 V (fonction
active a 0).
28 35008144 05/2010




Configuration

Parametres de configuration de I'entrainement

Généralités
Les parametres ne sont modifiables qu'a l'arrét, variateur verrouillé.
L'optimisation des performances d'entrainement est obtenue :

e en entrant les valeurs lues sur la plaque signalétique dans le menu entrainement,
e en déclenchant un auto-réglage (sur un moteur asynchrone standard) a I'aide de
la console.

NOTE : Altivar 58 - cas d'utilisation de moteurs spéciaux (moteurs en parallele,
moteurs freins a rotor conique ou a dérivation de flux, moteurs synchrones ou
asynchrones synchronisés, moteurs asynchrones a rotor résistant) :

e Sélectionnez la macro-configuration Hdg : Traitement ou GEN : Usage
général,

e configurez dans le menu Entrainement le parameétre Moteur spécial SPC sur
oui,

e ajustez dans le menu Réglage le parametre Compens. Rl UFR pour obtenir un
fonctionnement satisfaisant.
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Configuration

Parameétres
Le tableau suivant présente les parametres de configuration de I'entrainement.
Libellé Code | Description Plage de Réglage usine
réglage
Tension mot. nom. -V | UNS | ATV 58eeeel\I2 | Tension nominale moteur lue | 200 a 240 V 230V
ATV 58eeeeNg | SUTIa Plaque signalétique. 500 3 500 v | 400/460 V selon
ATV 58Feeesse position du
commutateur
50/60 Hz.
Fréq. mot. nom.-Hz |FRS | Fréguence nominale moteur lue sur la plaque |10 a 500 Hz 50/60 Hz selon
signalétique. position du
commutateur
50/60 Hz.
Courant mot. nom.- A | NCR | Courant nominal moteur lu sur la plaque 0,252 1,36 In | Selon calibre
signalétique. (1) variateur.
Vit.Nom.Mot - tr/min | NSP | Vitesse nominale moteur lue sur la plaque 0a
signalétique. 9 999 tr/min
Cos Phi Mot COS | Cosinus Phi moteur lu sur la plaque 0,5a1
signalétique.
Fréq. Max - Hz TFR | Fréquence maximale de sortie. 10 a 500 Hz 60/72 Hz
La valeur max est fonction de la fréquence de Selon position
découpage. du commutateur
50/60 Hz.
Eco Energie NLD | ATV 58eeeeee | Optimise le rendement Non-Oui Oui
moteur.
2
- ATV 58Feeeese | Parametre non utilisé parce |- -
variateur.
AdaptRampDec BRA | L'activation de cette fonction permet Non-Oui Non
d'augmenter automatiquement le temps de
décélération si celui-ci a été réglé a une valeur
trop faible compte tenu de l'inertie de la charge,
évitant ainsi le passage en défaut ObF.
Cette fonction peut étre incompatible avec un
positionnement sur rampe et avec I'utilisation
d'une résistance de freinage.
Le réglage usine dépend de la macro-
configuration utilisée : non avec Traitement,
oui avec Couple variable (3) et Usage général.
Si le relais R2 est affecté a la fonction logique
de frein, le parametre brA reste verrouillé sur
non.
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Libellé Code | Description Plage de Réglage usine
réglage
F.Com. FRT | Fréquence de commutation de rampe. Lorsque |0 a HSP 0 Hz
Rampe2- Hz la fréquence de sortie devient supérieure a Frt,
les temps de rampe pris en compte sont AC2
et dE2.
Type Rampe RPT | Définit I'allure des rampes d'accélération et de | LIN LIN
décélération.
Rampe Linéaire
Rampeen S : S Le ccefficient
d'arrondi est fixe
f(H. f(H. ’
Hz) ) avect2=0,6 xt1
Gv T GV ou t1 =temps de
rampe réglé.
0 0
2 t 2 t
ot R i
Rampe en U : U Le ccefficient
" - d'arrondi estfixe,
tHa) tHa) avect2=0,5x11
Gav Gav ol t1 =temps de
rampe réglé.
0 0
t2 |t 2| ot
PR | 11
Rampe personnalisée : CuUs TA1 :réglablede
(3) 0a100 %
f ) f () (ACC ou AC2).
GV A e N TA2 :réglable de
0a
(100 % - TA1)
(ACC ou AC2).
0 L—<A c 0 N TA3 :réglable de
tAl tAZ | A3 | A, 04100 %
| ACC ou AC2. JEC ou dE2 | (DEC ou dE2).
TA4 : réglable a
partir de
(100 % - TA3)
(DEC ou dE2).
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Libellé

Code

Description

Plage de
réglage

Réglage usine

Ccef. RampDEC

DCF

Ccefficient de réduction du temps de rampe de
décélération lorsque la fonction arrét rapide est
active.

1a10

ILim.interne- A

CLI

La limitation de courant permet de limiter
I'échauffement du moteur.

0,2541,36 In
M

1,36 In

Ccef. P mot.

PCC

ATV 58eseeee | Définit le rapport entre la
puissance nominale du
variateur et le moteur de plus
faible puissance lorsqu'une
entrée logique est affectée a
la fonction commutation de

moteurs.

02a1

ATV 58Feesese | Parametre non utilisé par ce

variateur.

Type Découp.

SFT

Permet de sélectionner un découpage basse
fréquence (LF) ou haute fréquence (HF1 ou
HF2).

Le type de découpage HF1 est destiné aux
applications a faible facteur de marche sans
déclassement du variateur. Si I'état thermique
du variateur dépasse 95 %, la fréquence passe
automatiquement a 4 kHz. Lorsque I'état
thermique du variateur redescend a 70 %, la
fréquence de découpage choisie est rétablie.
Le type de découpage HF2 est destiné aux
applications a fort facteur de marche avec
déclassement du variateur d'un calibre. Les
parametres d'entrainement sont
automatiquement mis a I'échelle (limitation de
couple, courant thermique, etc.).

LF-HF1-HF2

LF

Fréq.Découp.- kHz
4)

SFR

Permet de sélectionner la fréquence de
découpage.

La plage de réglage dépend du paramétre SFt.

0,5-1-2-4 kHz
(6)

4 kHz

8-12-16 kHz
(6)

16 kHz

Réduct. Bruit

NRD

Cette fonction module de fagon aléatoire la
fréquence de découpage pour réduire le bruit
moteur

Non
Qui

Oui (5)
Non (6)
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Pour PSM : elle inhibe la détection d'une
coupure aval non controlée (utile notamment
pour les petits moteurs).

Non : moteur normal

Oui : moteur spécial (3)

PSM : petit moteur

Libellé Code | Description Plage de Réglage usine
réglage
Moteur Spécial SPC | Cette fonction étend la plage de réglage du Non Non
parameétre UFR du menu réglage aux moteurs | Oui (3)
spéciaux (voir page 29) cités précédemment. | PSM

Légende :

M

In correspond au courant nominal variateur indiqué dans le catalogue et sur I'étiquette
signalétique du variateur.

Accessible uniquement en macro-configuration couple variable.

Uniquement pour Altivar 58.

La fréquence maximale de fonctionnement (TFR) est limitée suivant la fréquence de
découpage (voir page 33).

Si SFT =LF.

Si SFT = HF1 ou HF2.

Fréquence maximale de fonctionnement
La fréquence maximale de fonctionnement (TFR) est limitée suivant la fréquence de

découpage.

SFR(kHz) 0.5 1 2 4 8 12 16
TFR (Hz) 62 125 250 500 500 500 500
Pour Altivar 58

TFR (Hz) 62 125 250 450 450 450 450
Pour Altivar 58F
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Parameétres de configuration des borniers

Parameétres

Le tableau suivant présente les parameétres de configuration des borniers.

Libellé

Code

Description

Valeurs/Plage
de réglage

Réglage usine

Type 2 fils

TCT

Définit le type de commande 2 fils :

e fonction de I'état des entrées logiques (LEL :
Detect. Niv.),

e fonction d'un changement d'état des entrées
logiques (TRN : Detect. Trans.),

e fonction de I'état des entrées logiques avec
sens avant toujours prioritaire (Pfo : Priorité
avant).

(1)

LEL-TRN-PFO

LEL

Ref.Mini Al2- mA
@)

CRL

Valeur minimale du signal sur I'entrée Al2.

0420 mA

4 mA

Ref.Maxi Al2- mA
(2)

CRH

Valeur maximale du signal sur I'entrée Al2.

4a20mA

20 mA

Mém.Consigne

STR

Associée a la fonction plus vite/moins vite, cette

fonction permet de mémoriser la consigne :

® STR=NON : pas de mémorisation de
consigne (3),

o STR=RAM : lorsque les ordres de marche
disparaissent (mémorisation en RAM),

o STR=EEPROM : lorsque le réseau
d'alimentation disparait (mémorisation en
EEPROM),

® surle démarrage suivant, la consigne vitesse
est la derniére consigne mémorisée (3) :

o STR=SRE : pas de mémorisation de
consigne, la vitesse maximum est limitée
a HSP et la variation de vitesse par
plus vite et moins vite est limitée au
parametre de réglage SRP autour de la
consigne.

NO-RAM-EEP

NO

Prior. STOP

PST

Cette fonction donne la priorité a la touche
STOP quel que soit le canal de commande
(bornier ou bus de terrain).

Non-Oui

Oui
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Libellé

Code | Description

Valeurs/Plage
de réglage

Réglage usine

Légende :

M

Exemple de céblage :

. 24V LM Lix

e

LI1 : sens avant.
LIx : sens arriere.

@)

Ces deux parameétres permettent de définir le signal envoyé sur Al2 et de configurer I'entrée

pour un signal 0-20 mA, 4-20 mA, 20-4 mA, etc.

Fréquence

Al2
CrL CrH
- _20 {mA)

@)

Uniquement pour Altivar 58.
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3.3

Parametres de configuration des entrées/sorties

des variateurs de vitesse Altivar

Objet de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre présente les différents parametres de configuration des

entrées/sorties des variateurs de vitesse Altivar 58 et 58F.

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Tableau de compatibilité des fonctions 37
Fonctions d'application des entrées logiques (Altivar 58 et 58F) 41
Fonctions d'application des entrées logiques (Altivar 58 et 58F) : plus 46
vite/moins vite
Fonctions d'application des entrées logiques (Altivar 58 et 58F) : remise a zéro 51
défaut
Fonctions d'application des entrées logiques (Altivar 58F) 52
Fonctions d'application des entrées analogiques (Altivar 58) 54
Fonctions d'application des entrées analogiques (Altivar 58F) 56
Fonctions d'application des sorties logiques (Altivar 58 et 58F) 59
Fonctions d'application des sorties logiques : commande de frein pour 62
Altivar 58
Fonctions d'application des sorties logiques : commande de frein pour 65
Altivar 58F
Affectation des entrées/sorties 68

36
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Tableau de compatibilité des fonctions

Généralités

Des incompatibilités entre certaines fonctions peuvent limiter la sélection de ces
dernieres. Les fonctions non répertoriées dans les tableaux suivants ne sont pas
concernées par les problémes d'incompatibilité.

NOTE : Les fonctions d'arrét sont prioritaires par rapport aux ordres de marche.

Les consignes de vitesse par ordre logique sont prioritaires par rapport aux
consignes analogiques.
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Altivar 58 : tableau de compatibilité des fonctions

Le tableau suivant présente la compatibilité entre les fonctions des variateurs
Altivar 58.

avec dynamo tachymétrique ou cor

Freinage par injection

de courant continu
BRSNS o coseus
Régulateur Pl

Plus vite / moins vite
Commutation de références
Arrét rapide

Marche pas a pas
Vitesses présélectionnées
Régulation de vitesse
Limitation coupla par Al3
Limitation couple par LI

Freinage par injection de
courant continu

—| Arrét roue libre

Entrées sommatrices

Régulateur PI

Plus vite/moins vite

Commutation de références

Arrét roue libre

Arrét rapide

Marche pas a pas

Vitesses présélectionnées

x
x
b
_)

Régulation de vitesse avec
dynamo tachymétrique

Limitation couple par AI3

Limitation couple par LI

Légende :
X Fonctions incompatibles.
Fonctions compatibles.
- Non applicable.
«— Fonctions prioritaires pouvant étre actives simultanément. La fonction indiquée par
) la fleche est prioritaire par rapport a l'autre.
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Altivar 58F : tableau de compatibilité des fonctions

Le tableau suivant présente la compatibilité entre les fonctions des variateurs
Altivar 58F.

Commutation de référencas
Vitesses présélectionnées
Limitation couple par Al3
Limitation couple par LI
Mémorisation de consigne
Commutation boucle

Freinage par injection
ouverte/fermée

Freinage par injection
de courant continu
Entrées sammatrices

dynamo achymetigue ou codeur
Régulateur PID

Plus vite / moing vite
Arrét rapide

Marche pas a pas

de courant continu

X | Boucle fermée FVC

—| Arrét roue libre

Freinage par injection
de courant continu

Entrées sommatrices -

Régulateur PID - X

X | X | X
x
x
x
x

Plus vite/moins vite X -

x

Commutation de X X X
références

Arrét roue libre «— - «— «—

Arrét rapide T |-

Marche pas a pas X |« - «— X

Vitesses X [X [X T - X
présélectionnées

Régulation de vitesse X - X
avec dynamo
tachymétrique

Limitation couple par - X
Al3

Limitation couple par LI X |-

Mémorisation de X X X X - X
consigne

Boucle fermée FVC X ) X -

Commutation boucle X X -
ouverte/fermée
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Légende :
X Fonctions incompatibles.
Fonctions compatibles.
- Non applicable.
«— Fonctions prioritaires pouvant étre actives simultanément. La fonction indiquée par la
T fleche est prioritaire par rapport a l'autre.
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Fonctions d'application des entrées logiques (Altivar 58 et 58F)

Généralités

Les fonctions d'application des entrées logiques relatives aux variateurs de vitesse
Altivar 58 et Altivar58F sont les suivantes :

Sens de marche : avant/ arriere (voir page 41),
commande 2 fils (voir page 41),

commande 3 fils (voir page 41),

commutation de rampe (voir page 42),

marche pas a pas JOG (voir page 42),

plus vite / moins vite (voir page 42),

vitesses présélectionnées (voir page 43),
commutation référence (voir page 43),

arrét roue libre (voir page 43),

arrét par injection de courant continu (voir page 44),
arrét rapide (voir page 44),

commutation de moteurs :

e pour Altivar 58 (voir page 44),

e pour Altivar 58F (voir page 44),

seconde limitation de couple (voir page 44),
réarmement du défaut (voir page 44),
forgage local (voir page 45),

autoréglage (voir page 45).

Sens de marche : avant / arriére

Commande 2 fils

Commande 3 fils

La marche arriére peut étre supprimée dans le cas d'une application ayant un seul
sens de rotation du moteur.

La marche (avant ou arriére) et I'arrét sont commandés par la méme entrée logique :
état 1 pour marche et 0 pour arrét, et les changements d'état sont pris en compte.

La marche (avant ou arriére) et I'arrét sont commandés par deux entrées logiques
différentes.

LI1 est toujours attribué a la fonction d'arrét. L'arrét est réglé sur l'ouverture (état 0).
L'impulsion sur I'entrée de mise en marche est mémorisée jusqu'a I'ouverture de
l'entrée d'arrét.

Au démarrage, ou lors d'une réinitialisation suite a un défaut manuel ou
automatique, le moteur ne peut étre alimenté qu'aprés la premiere réinitialisation a
zéro des commandes « avant », « arriére » ou « arrét par injection ».

35008144 05/2010

41



Configuration

Commutation de rampe

1rampe St : rampe ACC, DEC; 2° : AC2, DE2.
Il existe deux scénarios d'activation possibles :

e en activant une entrée logique Lix,
e en détectant un seuil de fréquence réglable.

Si une entrée logique est attribuée a la fonction, la rampe peut uniquement étre
commutée a l'aide de cette entrée.

Marche pas a pas JOG

Impulsion de mise en marche vitesse lente.

Si le contact JOG est fermé et que le contact de sens de la marche est activé, la
rampe est réglée sur la valeur 0,1 s, quels que soient les réglages ACC, DEC, AC2
et DE2.

Si le contact de sens est fermé et que le contact JOG est activé, les rampes réglées
sont utilisées.

Les parameétres accessibles dans le menu de réglage sont les suivants :

e vitesse JOG,
e temporisateur antirépétition (laps de temps minimum entre deux commandes
JOG).

Plus vite / moins vite

Deux types de fonctionnement sont proposeés :

e Utilisation des boutons simple action (voir page 46) :
e Deux entrées logiques sont nécessaires en plus des sens de marche. L'entrée
affectée a la commande plus vite augmente la vitesse, et celle attribuée a la
commande moins vite la ralentit.

e Utilisation des boutons double action (voir page 49) :
e Seule une entrée logique plus vite est nécessaire.

42
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Vitesses présélectionnées

2, 4 ou 8 vitesses peuvent étre présélectionnées, en nécessitant respectivement 1,
2 ou 3 entrées logiques.

L'ordre d'affectation a respecter est le suivant : PS2 (LIx), puis PS4 (Lly), puis PS8

(L1z).
2 vitesses 4 vitesses présélectionnées 8 vitesses présélectionnées
présélectionnées
Affecter : LIx a PS2. Affecter : LIx a PS2, puis Lly a PS4. | Affecter : LIx a PS2, Lly a PS4, puis LIz a PS8.
Lix Référence vitesse | Liy Lix Référence vitesse Liz Lly LIx Référence vitesse
0 LSP + consigne 0 0 LSP + consigne 0 0 LSP + consigne
1 HSP 0 1 SP2 0 1 SP2
1 0 SP3 0 1 0 SP3
1 1 HSP 0 1 1 SP4
1 0 0 SP5
1 0 1 SP6
1 1 0 SP7
1 1 1 HSP

NOTE : pour annuler l'affectation des entrées logiques, I'ordre suivant doit étre
respecté : PS8 (LIz), puis PS4 (Lly), puis PS2 (LIz).

Commutation de références

La commutation de deux références (référence Al1 et Al2) selon l'ordre I'entrée
logique. Cette fonction affecte automatiquement Al2 a la référence de vitesse 2.

Le dessin suivant représente le schéma de raccordement.

Lix +24 COM Al1 +10 Al 2
0-20mA
4-20mA

Al2 Contact ouvert.
Al1 Contact fermé.

Arrét roue libre

Cette option entraine I'arrét du moteur par le couple résistif et coupe I'alimentation
du moteur.

L'arrét de la roue libre est obtenu a l'ouverture de I'entrée logique (état 0).
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Arrét par injection de courant continu
L'arrét de l'injection est obtenu a la fermeture de I'entrée logique (état 1).

Arrét rapide

L'arrét est ralenti par le temps de rampe de décélération, et affaibli par un coefficient
de réduction DCF, qui apparait dans le menu du variateur.

L'arrét rapide est obtenu a l'ouverture de I'entrée logique (état 0).

Commutation de moteurs : Altivar 58

Cette fonction est utilisée pour fournir successivement, au moyen du méme
automate, a deux moteurs dotés de puissances nominales différentes la
commutation réalisée par une séquence adéquate a la sortie de I'automate. La
commutation est effectuée lorsque le moteur est a I'arrét et que I'automate est
verrouillé.

Les parameétres internes suivants sont commutés automatiquement par l'ordre
logique :

e courant nominal du moteur,
e courant de levée de frein,
e courant d'injection.

Cette fonction inhibe automatiquement la protection thermique du deuxiéme
moteur. Parameétres accessibles : ratio d'alimentation du moteur PCC dans le menu
du variateur.

Commutation de moteurs : Altivar 58F

Cette fonction permet de passer d'une boucle ouverte a une boucle fermée. Cela est
possible uniqguement si l'automate est configurée en boucle fermée (paramétre CTR
= FVC).

Pour cela, les performances de boucle fermée FVC doivent avoir été optimisées
précédemment. Aprés avoir modifié I'état de I'entrée logique associé a cette
fonction, la commutation est réalisée uniquement a l'arrét suivant, lorsque
I'automate est verrouillé.

Seconde limitation de couple

Il s'agit de la réduction du couple moteur maximum, lorsque l'entrée logique est
active. La fonction est accessible au moyen du parameétre TL2.

Réinitialiser le défaut a 0
Deux types de remise a zéro sont proposés (paramétre RST) :

e remise a zéro partielle (voir page 51),
e remise a zéro totale (voir page 51).
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Forcage local

Autoréglage

Ce parametre est utilisé pour passer d'un mode de commande connecté (lien série)
a un mode local (commande utilisant le terminal).

La commutation a 1 de I'entrée logique affectée déclenche un autoréglage, tel que
le paramétre TUN dans le menu du variateur.

NOTE : I'autoréglage a lieu uniquement si aucune commande n'est activée. Si une
fonction Arrét roue libre ou Arrét rapide est affectée a une entrée logique, cette
entrée doit étre réglée sur 1 (active a 0).

Il est essentiel de configurer les parametres du moteur (UNS, FRS, NCR, NSP,
COS) avant de procéder a I'autoréglage.

Au cours de l'autoréglage, le moteur absorbe son courant nominal.

A AVERTISSEMENT

COMPORTEMENT INATTENDU DE L'APPLICATION
N'interrompez pas l'autoréglage (cela peut durer 1 minute).

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures
graves ou des dommages matériels.
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Fonctions d'application des entrées logiques (Altivar 58 et 58F) : plus vite/moins

vite

Utilisation de boutons simple action

Cette fonction donne acces au paramétre mémorisation de consigne STR dans le
menu Configuration :

la vitesse de rotation est limitée au minimum a LSP,

si STR = Non, RAM ou EEP, la vitesse maximale de rotation est fixée par les
références analogiques (relier par exemple Al1 au +10 V).

Si la référence diminue et devient inférieure a la vitesse de rotation, alors la
vitesse de rotation suit la référence. La vitesse de croissance est donnée par le
parametre d'accélération valide (ACC, DEC ou AC2, DC2),

si STR = SRE, la vitesse maximale de rotation est fixée par HSP.

Lors de I'ordre de marche, le variateur va sur la référence consigne en suivant les
rampes ACC / DEC. L'action sur plus vite / moins vite fait varier la vitesse autour
de cette consigne en suivant les rampes AC2 / DE2,

moins vite est prioritaire sur plus vite,

la variation de vitesse en plus ou en moins autour de la consigne est limitée par
le paramétre SRP. Ce paramétre est un pourcentage de la consigne,

en cas d'évolution de la référence, le ratio entre la référence et la consigne en
sortie de la correction plus vite / moins vite est fixe.

Le schéma suivant illustre un exemple de cablage :

L1 Sens avant.
LIx Sens arriére.
Lly Plus vite.

LIz Moins vite.
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Plus vite/moins vite avec boutons poussoirs a simple enfoncement sans

mémorisation de consigne : STR = Non.

Référence

LSP

LSP

Référence

LI plus vite
1

0
LI moins vite

1t

LI avant

0
LI arriére

1
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Plus vite/moins vite avec boutons poussoirs a simple enfoncement et mémorisation
de consigne : STR = RAM (mémorisation dans RAM), STR = EEP (mémorisation
dans EEPROM).

F : fréquence moteur

Référence

LSP

LSP

Référence

LI plus vite

LN

LI moins vite

T I j :

0 T
LI avant '

1

0
LI arriere
S

0 t

NOTE : Mémorisation dans RAM : sur chaque front descendant plus vite / moins
vite, la consigne est mémorisée. Ainsi, aprés un arrét sans mise hors tension du
variateur, lorsqu'un ordre de marche apparait, la fréquence augmente jusqu'a la
valeur mémorisée, si les ordres plus vite / moins vite ne sont pas activés. Plus vite
/ moins vite restent prioritaires.

Mémorisation dans EEPROM : sur chaque front descendant plus vite / moins vite,
la consigne est mémorisée. Ainsi, aprés un arrét avec ou sans mise hors tension du
variateur, lorsqu'un ordre de marche apparait, la fréquence augmente jusqu'a la
valeur mémorisée, si les ordres plus vite / moins vite ne sont pas activés. Plus vite
/ moins vite restent prioritaires.
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Plus vite/moins vite avec boutons poussoirs a simple enfoncement sans
mémorisation de consigne : STR = SRE.

F : fréquence moteur

HSP

Référence

LSP
0
LSP

Référence

HSP

LI plus vite

0
LI moins vite

1t

o]
LI avant . ' v
1) - - ! j

0 T
LI arriere -
1 ______________________

t

NOTE : Les variations autour de la consigne par plus vite et moins vite se font en
suivant les rampes AC2 et DE2.

Utilisation de boutons a double enfoncement

Il est prévu un bouton a double enfoncement pour chaque sens de rotation. Chaque
enfoncement ferme un contact.

Relaché 1er enfoncement 2éme enfoncement
(moins vite) (vitesse maintenue) | (plus vite)
Bouton sens avant - contact a contactsaetb
Bouton sens arriere | - contact ¢ contacts c et d
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Les schémas suivants illustrent un exemple de cablage :

L1 Sens avant.
LIx Sens arriere.
Lly Plus vite.

Plus vite / moins vite avec boutons poussoirs a simple enfoncement et mémorisation
de consigne :

Fréquence
moteur .

LSP
0
LSP

Avant

2éme enfoncement
1er enfoncement

0

Arriére

2éme enfoncement
1er enfoncement

0

NOTE : Ce type de plus vite/moins vite est incompatible avec la commande 3 fils.
Dans ce cas, la fonction moins vite est automatiquement affectée a I'entrée logique
d'indice supérieur (exemple : LI3 (plus vite), LI4 (moins vite)).

Dans ce cas d'utilisation la vitesse maximale est donnée par les consignes
appliquées sur les entrées analogiques. Reliez par exemple Al1 au +10 V.
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Fonctions d'application des entrées logiques (Altivar 58 et 58F) : remise a zéro

défaut

Remise a zéro partielle

La fonction de remise a zéro partielle (RST = RSP) permet I'effacement du défaut
mémorisé et le réarmement du variateur si la cause du défaut a disparu.

Les défauts concernés par un effacement partiel sont les suivants :

surtension réseau,
défaut communication,
surchauffe moteur,
surtension bus continu,
surcharge moteur,
défaut liaison série,
perte phase moteur,
perte 4-20 mA,
surchauffe variateur,
dévirage de la charge,
défaut externe,
survitesse.

Remise a zéro générale

La fonction de remise a zéro générale (RST = RSG) est une inhibition (marche
forcée) de tous les défauts sauf SCF (court-circuit moteur) pendant que I'entrée
logique affectée est fermée.
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Fonctions d'application des entrées logiques (Altivar 58F)

Généralités
Les fonctions d'application des entrées logiques relatives uniquement aux
variateurs de vitesse Altivar 58F sont les suivantes :

e mémorisation de consigne (voir page 52),
e fluxage moteur (voir page 53),
e limitation de couple par Al (voir page 53).

Mémorisation de consigne

Il s'agit de la prise en compte et mémorisation d'un niveau de consigne de vitesse
sur l'entrée de consigne, par un ordre sur une entrée logique d'une durée supérieure
a0,1s.

Cette fonction permet :

e de contrbler de la vitesse de plusieurs variateurs alternativement par une seule
consigne analogique et une entrée logique pour chaque variateur,

e de valider par une entrée logique une référence ligne (liaison série) sur plusieurs
variateurs. Cela permet de synchroniser les mouvements en s'affranchissant des
dispersions sur l'envoi de la référence.

L'acquisition de la consigne se fait 100 ms aprés le front montant de la demande
d'acquisition. Une nouvelle référence n'est acquise ensuite que si une nouvelle
demande est faite.

F : fréquence moteur

Consigne
analogique

0

Ordre de marche

1

0

LIx {mémorisation)

0 i T i
100 ms . 100 ms . . . 100 ms
—_ - -~ —
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Fluxage moteur

Afin d'obtenir rapidement un couple important au démarrage, il est nécessaire
d'établir préalablement le flux magnétique dans le moteur.

Cette fonction peut-étre choisie en entrainement boucle ouverte ou boucle fermée :

e en mode continu (FCT), le variateur établit le flux de maniere automatique a partir
de la mise sous tension,
e en mode non continu :
e si une LI est affectée a la commande du flux moteur, le flux est établi suite a
sa validation,
e siil n'a pas été affecté de LI ou si celle ci n'est pas active lors d'un ordre de
marche, le fluxage se fait au démarrage du moteur.

La valeur du courant de fluxage est égal a 1,5 x NCR (courant nominal moteur
configuré) lors de I'établissement du flux puis est régulée a la valeur du courant
magnétisant moteur.

Limitation de couple par Al

Cette fonction n'est accessible que si une entrée analogique est affectée a la
limitation de couple :

e sil'entrée logique est a 0, la limitation est donnée par les réglages TL1 ou TL2,
e sil'entrée logique esta 1, la limitation est donnée par I'entrée analogique affectée
a cette fonction.
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Fonctions d'application des entrées analogiques (Altivar 58)

Généralités

Les fonctions d'application des entrées analogiques (affectation de Al2) relatives
aux variateurs de vitesse Altivar 58 sont les suivantes :

e référence vitesse sommatrice,
e régulateur PI.

NOTE : L'entrée Al1 est toujours la référence vitesse.

Référence vitesse sommatrice

Les consignes de fréquence issues de Al2 et AI3 peuvent étre sommées avec Al1.

Régulateur Pl, schéma

Cette fonction permet de réguler un processus avec une référence et un retour
donné par un capteur. Avec la fonction PI, les rampes sont toutes linéaires, méme
si elles sont configurées différemment.

Un exemple d'utilisation est la régulation de traction par pantin.

La fonction régulateur Pl est active si une entrée Al est affectée a retour PI. La
fonction régulateur PID est active si une entrée Al est affectée a retour PID.

Inversion Régulateur _Rampe
(P3|onsigne Pl Pl if PSP =0
+ PIC RPG ACC
X1 ™ RIG dEC | ...
- Référence
Retour 5EP ruto]
Pl uto
FBS Rampe | AC2
o ™ 10 siPSP = 0 | dE2 Manu o—w
Fitre Multiplicateur
passe bas
Ordre de marche
Consigne manuelle
o ACC
dEC
Auto / manu Rampe
¢
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Régulateur PI, description

Le tableau suivant décrit les éléments du schéma.

Elément Description
Consigne Pl o Consigne par la ligne (liaison série) ou
® 2 ou 4 consignes présélectionnées par entrées logiques ou
® entrée analogique Al1 (+ Al2).
Retour PI ® Entrée analogique Al2
Auto/manu e Entrée logique LI, pour commutation de la marche en régulation de vitesse (manu) siLIx = 1,
ou régulation PID (auto) si LIx =0,
e |ors du fonctionnement en automatique, il est possible de :
e adapter le retour par FBS,
e faire une correction de Pl inverse,
® régler les gains proportionnel et intégral (RPG, RIG),
e appliquer une rampe d'établissement de I'action du Pl (AC2) au démarrage si PSP > 0.
Si PSP = 0, les rampes actives sont ACC / DEC.
A l'arrét la rampe DEC est toujours utilisée,
® la vitesse moteur est limitée entre LSP et HSP,
e ['affichage se fait en pourcentage.
Consignes 2 ou 4 consignes présélectionnées nécessitent respectivement I'utilisation de 1 ou 2 entrées
présélectionnées | logiques.
2 consignes présélectionnées 4 consignes présélectionnées
Affecter : LIx a PR2. Affecter : LIx a PR2, puis Lly a PR4.
Lix Référence Lly LIx Référence
0 Consigne analogique 0 0 Consigne analogique
1 Max process 0 1 PI2 (réglable)
1 0 PI3 (réglable)
1 1 Max process (= 10 V)
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Fonctions d'application des entrées analogiques (Altivar 58F)

Généralités

Les fonctions d'application des entrées analogiques (affectation de Al2) relatives
aux variateurs de vitesse Altivar 58F sont les suivantes :

e référence vitesse sommatrice et soustractrice (voir page 56),
e régulateur PID (voir page 56),
e limitation de couple (voir page 58).

NOTE : L'entrée Al1 est toujours la référence vitesse.

Référence vitesse sommatrice et soustractrice

La consigne de fréquence issue de Al2 peut étre sommée avec Al1.

Régulateur PID, schéma

Cette fonction permet de réguler un processus avec une référence et un retour
donnée par un capteur. Une entrée vitesse donne une consigne initiale (ou
prédictive) pour le démarrage. Avec la fonction PID, les rampes sont toutes
linéaires, méme si elles sont configurées différemment.

Un exemple d'utilisation est la régulation de traction par pantin.
La fonction régulateur PID est active si une entrée Al est affectée a retour PID.

Entrée
vitesse
prédictive AcC
© dEC

Multiplicateur ~ Rampe linéaire

Alarme erreur

Régulateur
PID

Consigne
PID

PLr PIC [+ ¥ +
E==d X1
PLb

Ecrétage Inversion
f (vitesse) PID

Référence

A =o—»

Retour
PID Auto

Ordre de
marche

Manu
A

Filtre passe bas Alarme
mini / maxd
Shuntage intégral
Consighe manuelle _[acc
dEC
Rampe

Auto / manu
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Régulateur PID, description
Le tableau suivant décrit les éléments du schéma.

Elément Description
Entrée vitesse o Consigne par la ligne (liaison série).
Consigne PID ® Consigne par la ligne (liaison série) ou
® 2 ou 4 consignes présélectionnées par entrées logiques ou
® entrée analogique Al1 (+ ou - Al2).
Retour PID o Entrée analogique AI2
Shuntage ® Entrée logique LI : intégrale shuntée si LIx = 1.
intégrale
Auto/manu ® Entrée logique LI, pour commutation de la marche en régulation de vitesse (manu) siLIx = 1,
ou régulation PID (auto) si LIx =0,
e |ors du fonctionnement en automatique, il est possible de :
e adapter I'entrée consigne au Retour process : GAIN (PRG) et OFFSET (REO),
o faire une correction de PID inverse,
® régler les gains proportionnel, intégral et dérivé (RPG, RIG et RDG),
o tiliser I'Alarme sur sortie logique en cas de dépassement de seuil (Max. retour, Min.
retour et erreur PID),
e attribuer une sortie analogique pour la consigne PID, le retour PID et I'erreur PID,
® écréter I'action du PID en fonction de la vitesse, avec un talon et un ratio réglables,
e appliquer une rampe d'établissement de I'action du PID (AC2) au démarrage et une
rampe (dE2) a l'arrét,
® la vitesse moteur est limitée entre LSP et HSP,
e ['affichage se fait en pourcentage.
Consignes 2 ou 4 consignes présélectionnées nécessitent respectivement I'utilisation de 1 ou 2 entrées
présélectionnées | logiques.
2 consignes présélectionnées 4 consignes présélectionnées
Affecter : LIx a PR2. Affecter : LIx a PR2, puis Lly & PR4.
LIx Référence Lly LIx Référence
0 Consigne analogique 0 0 Consigne analogique
1 Max process 0 1 PI2 (réglable)
1 0 PI3 (réglable)
1 1 Max process (= 10 V)
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Limitation de couple
Entrée analogique Al2 Le signal appliqué sur Al agit de fagon linéaire sur la
limitation de couple interne (paramétre TLI du menu configuration) :
e SiA=0V:limte=TLIx0=0,
e SiAl=10V : limite = TLI.

Des exemples d'application sont les suivants :

équilibrage de charge,
correction de couple,
correction de traction,
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Fonctions d'application des sorties logiques (Altivar 58 et 58F)

Généralités
Les fonctions d'application des sorties logiques (relais R2) relatives aux variateurs
de vitesse Altivar 58 et Altivar 58F sont les suivantes :

commande contacteur aval (voir page 59),
variateur en marche (voir page 59),

seuil de fréquence atteint (voir page 59),

consigne atteinte (voir page 60),

grande vitesse atteinte (voir page 60),

seuil de courant atteint (voir page 60),

état thermique atteint (voir page 60),

erreur PID (voir page 60) (uniguement Altivar 58F),
alarme retour PID (voir page 60) (uniquement Altivar 58F),
commande de frein :

e pour Altivar 58 (voir page 60),

e pour Altivar 58F (voir page 61),

e perte 4-20 mA (voir page 61),
e seuil de fréquence 2 atteint (voir page 61).

Commande contacteur aval (OCC)

Cette fonction permet la commande d'un contacteur de boucle (situé entre le
variateur et le moteur) par le variateur.

La demande de fermeture du contacteur se fait sur apparition d'un ordre de marche.

L'ouverture du contacteur est demandée lorsqu'il n'y a plus de courant dans le
moteur.

Si une fonction Freinage par injection de courant continu est configurée, il ne faut
pas la faire agir trop longtemps a l'arrét, car le contacteur ne s'ouvrira qu'a la fin du
freinage.

Variateur en marche (RUN)

La sortie logique est a I'état 1 si le moteur est alimenté par le variateur (présence de
courant), ou si un ordre de marche est présent avec une référence nulle.

Seuil de fréquence atteint (FTA)

La sortie logique est a I'état 1 si la fréquence moteur est supérieure ou égale au seuil
de fréquence réglé par FTD dans le menu réglage.
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Consigne atteinte (SRA)

La sortie logique est a I'état 1 si la fréquence moteur est égale a la valeur de la
consigne.

Grande vitesse atteinte (FLA)
La sortie logique est a I'état 1 si la fréquence moteur est égale a HSP.

Seuil de courant atteint (CTA)

La sortie logique est a I'état 1 si le courant moteur est supérieur ou égal au seuil de
courant réglé par CTD dans le menu réglage.

Etat thermique atteint (TSA)

La sortie logique est a I'état 1 si I'état thermique moteur est supérieur ou égal au
seuil de d'état thermique réglé par TTD dans le menu Réglage de I'écran du
variateur.

Erreur PID (PEE)
NOTE : Uniquement pour variateurs Altivar 58F.

La sortie logique est a 1 si I'erreur en sortie de régulateur PID est supérieure au seuil
réglé par le paramétre PER.

Alarme retour PID (PFA)
NOTE : Uniquement pour variateurs Altivar 58F.

La sortie logique est a 1 si le retour PID sort de la plage réglée par les paramétres
PAH et PAL.

Commande de frein (BLC) : Altivar 58

Cette fonction (voir page 62) permet la gestion d'un frein électro-magnétique par le
variateur, pour les applications de levage vertical. Pour les freins des mouvements
horizontaux, utilisez la fonction Variateur en marche.
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Commande de frein (BLC) : Altivar 58F

Cette fonction (voir page 65) permet la gestion d'un frein électro-magnétique par le
variateur, pour les applications de levage vertical et horizontal, et pour les machines
a balourd (frein de parking) :

e mouvement de levage vertical : maintenez un couple moteur dans le sens
montée pendant les phases d'ouverture et de fermeture du frein, de fagon a
retenir la charge, et a démarrer sans a-coup au moment du desserrage du frein,

e mouvement de levage horizontal : synchronisez I'ouverture du frein avec
I'établissement du couple au démarrage et la fermeture du frein a vitesse nulle a
I'arrét, pour supprimez les a-coups.

Perte 4-20 mA (APL)
La sortie logique est a 1 si le signal sur I'entrée 4-20 mA est inférieur a 2 mA.

Seuil de fréquence 2 atteint (F2A)

La sortie logique est a I'état 1 si la fréquence moteur est supérieure ou égale au seuil
de fréquence réglé par F2D dans le menu réglage.
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Fonctions d'application des sorties logiques : commande de frein pour

Altivar 58

lllustration

Le schéma suivant illustre la fonction Commande de frein.

Courant moteur

Fréquence : , ,
moteur ' ' ' A . .
S —_—

Vitesse moteur

Consigne -------;-—-—/ e

Etat du frein

L 1

Relais R2 ‘ ' | Lo |

[ g

Montée ou descente ! \

| o

T Temporisation non réglable.

Description

Le tableau suivant présente les réglages accessibles dans le menu Réglage.

Code

Libellé

BRL

Fréquence de levée de frein.

IBR

Courant de levée de frein.

BRT

Temporisation de levée de frein.

BET

Fréquence de fermeture de frein.

BEN

Temporisation de fermeture de frein.
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Conseils d'utilisation

Le tableau suivant présente les recommandations de réglage de la commande de
frein, pour une application levage vertical.

Type de réglage

Recommandation

1 Fréquence de levée
du frein (BRL)

Ajustez la fréquence de levée du frein a la valeur :
® glissement nominal multiplié par la fréquence nominale en Hz
(g x FS).

Mode de calcul :
® glissement = (Ns - Nr)/Ns,
avec :
e Ns = vitesse de synchronisme en tr/min.
Pour un réseau 50 Hz : Ns = 3 000 tr/min pour un moteur
a 1 paire de pbles, 1 500 tr/min pour un moteur de
2 paires de pdles, 1 000 tr/min pour un moteur de 3 paires
de pdles et 750 tr/min pour un moteur de 4 paires de
poles.
Pour un réseau 60 Hz : Ns = 3 600 tr/min pour un moteur
a 1 paire de pdles, 1 800 tr/min pour un moteur de
2 paires de pbles, 1 200 tr/min pour un moteur de 3 paires
de poles et 900 tr/min pour un moteur de 4 paires de
poles.
® Nr = vitesse nominale au couple nominal en tr/min,
prendre la vitesse plaquée sur le moteur.

® Fréquence de levée = g x Fs,
avec :
® g = glissement calculé précédemment.
o Fs = fréquence nominale moteur (indiqué sur la plaque
moteur).

Exemple : Pour moteur 2 paires de péles, plaqué 1 430 tr/min,
réseau 50 Hz.

e g=(1500-1430)/1500 = 0,0466.

® Fréquence de levée de frein = 0,0466 x 50 = 2,4 Hz.

(1)

2 Courant de levée
du frein (IBR)

Ajustez le courant de levée de frein au courant nominal plaqué
sur le moteur.

(1)
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Type de réglage Recommandation
3 Temps Pour les applications levage, le conseil est de régler des rampes
d'accélération d'accélération supérieures a 0,5 seconde. Assurez-vous que le
variateur ne passe pas en limitation de courant.
Méme recommandation pour la décélération.
Rappel : Pour un mouvement de levage, une résistance de
freinage devra étre utilisée et vous devez vous assurez que les
réglages et configurations choisis ne peuvent entrainer une
chute ou une perte de contréle de la charge soulevée.
4 Temporisation de Ajustez en fonction du type de frein : c'est le temps nécessaire
levée du frein (BRT) | au frein mécanique pour s'ouvrir.
5 Fréquence de Ajustez a 2 fois le glissement nominal (dans I'exemple
fermeture du frein |2 x 2,4 =4,8 Hz).
(BET) Puis ajustez en fonction du résultat.
6 Temporisation de Ajustez en fonction du type de frein : c'est le temps nécessaire
fermeture du frein | au frein mécanique pour se fermer.
(BEN)
Légende :
(1) | Remarque : Les valeurs indiquées (courant de levée et fréquence de levée)
correspondent & des valeurs théoriques.
Si lors des essais, le couple est insuffisant avec les valeurs théoriques : conservez le
courant de levée de frein au courant nominal moteur et baissez la fréquence de levée
de frein (jusqu'a 2/3 du glissement nominal).
Si le résultat n'est toujours pas satisfaisant, revenez aux valeurs théoriques puis
augmentez le courant de levée de frein (la valeur maximale est imposée par le
variateur) et augmentez la fréquence de levée de frein de maniére progressive.
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Fonctions d'application des sorties logiques : commande de frein pour
Altivar 58F

lllustration

Le schéma suivant illustre la fonction Commande de frein, avec logique de frein en
boucle ouverte.

V : vitesse moteur

Consigne
vitesse

Relais R2

1 ________

0 — ; : ‘

Courant moteur

lbr

0

N O m

F : fréquence moteur ) , \ ! " BET

Consigne
vitesse

Ll avant
ou arriére

1

0

‘ Etat du frein

serré déserré ‘ serré ‘
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Description
Le tableau suivant présente les réglages accessibles dans le menu Réglage de
I'écran du variateur.
Code Libellé
BRT Temporisation de levée de frein.
IBR Courant de levée de frein.
BEN Fréquence de fermeture de frein.
BET Temporisation de fermeture de frein.
TDC Temps de freinage par injection de courant continu a l'arrét.
BIP Impulsion de frein.
Positionné a Oui, il donne avant la levée du frein un couple moteur toujours dans
le sens FW (avant), qui doit correspondre au sens montée, pour levage vertical.
Positionné a Non, le sens du couple correspond au sens de marche demandé,
pour levage horizontal.
Illustration

Le schéma suivant illustre la fonction Commande de frein, avec logique de frein en
boucle fermée.

V : vitesse moteur

Consigne
vitesse

Relais R2

L1 I

0

Courant moteur

BRTbrt
.

IBR

0

‘ Lo o5
F : fréquence moteur ' . | ' © BET i
Consigne

vitesse

0

Ll avant
ou arriere

L
| | t
0

‘ Etat du frein serré déserré serré

66 35008144 05/2010



Configuration

Description

Le tableau suivant présente les réglages accessibles dans le menu Réglage.

Code

Libellé

BRT

Temporisation de levée de frein.

IBR

Courant de levée de frein.

BET

Temporisation de fermeture de frein.

BIP

Impulsion de frein.

Positionné a OUI, il donne avant la levée du frein un couple moteur toujours
dans le sens FW (avant), qui doit correspondre au sens montée, pour levage
vertical.

Positionné a NON, le sens du couple correspond au sens de marche demandé,
pour levage horizontal.

TDC

Temps de maintien de la vitesse nulle a l'arrét.

Conseils d'utilisation

Le tableau suivant présente les recommandations de réglage de la commande de
frein, pour une application levage vertical (pour une application levage horizontal
réglez IBR a 0 (zéro) et BIP & NON).

Type de réglage

Recommandation

Impulsion de frein
(BIP)

Réglez sur OUI. Assurez-vous que le sens de rotation FW
correspond a la montée de la charge.

Courant de levée
du frein (IBR)

Ajustez le courant de levée de frein au courant nominal plaqué
sur le moteur.

Silors des essais, le couple est insuffisant, augmentez le courant
de levée de frein (la valeur maximale est imposée par le
variateur).

Temps
d'accélération

Pour les applications levage, le conseil est de régler des rampes
d'accélération supérieures a 0.5 secondes. Assurez-vous que le
variateur ne passe pas en limitation de courant.

Méme recommandation pour la décélération.

Rappel : Pour un mouvement de levage, une résistance de
freinage devra étre utilisée et vous devez vous assurez que les
réglages et configurations choisis ne peuvent entrainer une
chute ou une perte de contrdle de la charge soulevée.

Temporisation de
levée du frein (BRT)

Ajustez en fonction du type de frein : c'est le temps nécessaire au
frein mécanique pour s'ouvrir.

Fréquence de
fermeture du frein
(BEN)

En boucle ouverte (CTR = SVC), réglez a 2 fois le glissement
nominal, puis ajustez en fonction du résultat.

Temporisation de
fermeture du frein
(BET)

Ajustez en fonction du type de frein : c'est le temps nécessaire au
frein mécanique pour se fermer.
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Affectation des entrées/sorties

Généralités

Les affectations ne sont modifiables qu'a I'arrét, variateur verrouillé.

Les configurations usine sont préaffectées par la macro configuration sélectionnée.

Affectations des entrées configurables

Le tableau suivant est un récapitulatif des affectations des entrées configurables.

Variateur Entrée 3 entrées
analogique Al2 |logiques LI2 a
Li4
NO: Non affectée (Non affecté) X X
RV : Arriere (Marche arriére) X
RP2 : Commut. Rampe (Commutation de rampe) X
JOG : JOG Impuls. (Marche pas a pas) X
+SP : plus vite (Plus vite) X
-SP : moins vite (Moins vite) X
PS2 : 2 vitesses de (2 vitesses présélectionnées) X
présélection
PS4 : 4 vitesses de (4 vitesses présélectionnées) X
présélection
PS8 : 8 vitesses de (8 vitesses présélectionnées) X
présélection
NST : Arrét roue libre (Arrét roue libre) X
DCI : Injection CC (Arrét par injection) X
FST : Arrét rapide (Arrét rapide) X
CHP : Commut. moteur Altivar 58 (Commutation de moteurs) X
Altivar 58F | (Commutation boucle ouverte /
fermée Si CTR = FVC)
TL2 : Limite couple 2 (Seconde limitation de couple) X
FLO : Forgcage Local X
RST : Raz défauts X
RFC : Commut. réf. X
ATN : Autoréglage X
SPM : Mémo. consigne (Mémorisation de consigne) X
(1)
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(1)

Variateur Entrée 3 entrées
analogique Al2 | logiques LI2 a
L4
FLI : Flux moteur (Fluxage moteur) X
(1)
PAU : Auto/manu PID (Auto - manu PID) Si Al2 = PIF X
PIS : Shunt Int (Shuntage intégrale PID) Si une Al = PIF X
(1
PR2 : 2 cons. PID (2 consignes PID présélectionnées) Si X
Al2 = PIF
PR2 : 4 cons. PID (4 consignes PID présélectionnées) Si X
Al2 = PIF
TLA : Limite couple (Limitation de couple par Al) Si une Al = ATL X
(1
FR2 : Référence vit. 2 X
SAl : Référence sommatrice X
PIF : Retour PI X
DAI : Réf. soustr. (Référence soustractrice) X
(1)
ATL : Limite couple 2 (Limitation de couple) X

Légende :

(1)

Uniquement pour Altivar 58F.

Affectations des sorties configurables
Le tableau suivant est un récapitulatif des affectations des sorties configurables.

Variateur Relais R2
NO : Non affectée (Non affecté) X
RUN : Exécution transl. (Variateur en marche) X
OCC : Cde contact (Commande contacteur aval) X
FTA : Seuil F. Att. (Seuil fréquence atteint) X
FLA : HSP Atteinte (HSP atteinte) X
CTA : Seuil | Att. (Seuil courant atteint) X
SRA : Réf. Vit. Att. (Référence de vitesse atteinte) X
TSA : Seuil Th. Att. (Fréquence atteinte) X
(Seuil thermique atteint)
BLC : Logique de frein (Logique de frein) X
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Parametres a régler

Variateur Relais R2
PEE : Erreur PID (Erreur PID) Si une Al = PIF X

(1)

PFA : alm Feed PID (Alarme retour PID) Si une Al = PIF X

(1)

APL : Perte 4-20 mA (Perte référence 4-20 mA) X

F2A : Seuil F2 Att (2éme seuil fréquence atteint) X

Légende :

(1)

Uniquement pour Altivar 58F.

Le tableau suivant est un récapitulatif des paramétres a régler.

E/S Affectations Paramétres a régler

LI RP2 Commutation de rampe AC2 dE2

LI JOG Marche pas a pas JOG JGT

LI PS4 4 vitesses présélectionnées SP2-SP3

LI PS8 8 vitesses présélectionnées SP4-SP5-SP6-SP7

LI DCI Arrét par injection IDC

LI TL2 Seconde limitation de couple | TL2

Al PIR Régulateur PI Altivar 58 RPG-RIG-FBS-PIC
Altivar 58F | RPG-RIG-RDG-PIC-REO-

PRG-PSR-PSP-PLR-PLB

R2 BLC Logique de frein BRL-IBR-BRt-BEN-BET

R2 FTA Seuil fréquence atteint FTD

R2 CTA Seuil courant atteint CTD

R2 TSA Seuil thermique atteint TTD

R2 APL Perte référence 4-20 mA LFL

R2 F2A 2éme seuil fréquence atteint | F2D

R2 PEE Erreur PID. PER

(1)

R2 PFA Alarme retour PID. PAL - PAH

(1)

Légende :

(1)

Uniquement pour Altivar 58F.
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Réglage des variateurs de vitesse

Altivar 4

Objet de ce chapitre

Ce chapitre décrit I'aspect Réglage dans la mise en ceuvre logicielle des variateurs
de vitesse Altivar 58 et 58F.

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description de I'écran Réglage d'un variateur de vitesse Altivar 58 ou 58F sur 72
bus Fipio
Parametres de réglage 74
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Description de I'écran Réglage d'un variateur de vitesse Altivar 58 ou 58F sur
bus Fipio

Présentation

Cet écran, décomposé en plusieurs zones, permet d'accéder aux paramétres de
réglage du variateur de vitesse Altivar 58 ou 58F sélectionné sur le bus Fipio.

NOTE : La modification manuelle de certains paramétres de configuration et/ou de
réglage entraine une modification automatique des parametres de configuration
et/ou de réglage associés.

Un message d'alerte apparait donc a I'écran, les paramétres modifiés automati-
guement sont affichés en bleu

NOTE : Vous pouvez accéder au réglage des variateurs de vitesse ATV 58 PKW,
ATV 38 PWK et ATV 68 en suivant la procédure des profils standard du bus Fipio
(voir Premium et Atrium sous Unity Pro, Bus Fipio, Manuel de configuration).

lllustration
Cet écran donne permet de visualiser et de modifier les parameétres de réglage.

1
9 ATV 80,75k 2007240y Wersion 2.1
ATWHBLI18M2 [ Configuration 1@ Réglage ]Iﬂj Mise au point W ## Defaut w
- Voie0
Libellé Symbole | Valeur | Unité
0 |HSP rapide 00 Hz
1 |LSP: lent 00 He
2 | ACC: accélération 30 s
3 |DEC: décélération 30 s
4 |[TH: Courant Therm 35 A
5 [Réservd 0
3 6 |Résené 0
7 |AC2: focélération? 50 5
8 |DEZ: Décélération? 50 g
9 |IDS: Courant inj. CC 25 A
10]TDC: Ternps Inj GG 05 s
11|FLG: gain 20 %
12 [ STA: dabilité 20 %
13| UFR: compens. IR 100 %
14 |PFL - profl VIF 100 %
15]|SLP comp gliss 100 %
16| TLS: temps LSP 00 5
= 17 |RPG . gain prop. Pl 1,00
Téche 18|RIG: ganint PI 1,00 fz
[T v |[1o]ms cofm 10
20| JPF: fitq oooutée 00 Hz
4 [[] Gonfiguration locale 21[TL2. Limie couple 2 200 %
22|FTD: aft nv. Trég 500 He
Configuration par defaut 23CTD" afl niv courant 55 A
24| TTD  att MivTherm 100 %
5
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Réglage

Description

Le tableau suivant présente les différents éléments de I'écran de réglage et leurs

fonctions.

Repére | Elément Fonction

1 Onglets L'onglet en avant plan indique le mode en cours (Réglage pour
cet exemple). Chaque mode peut étre sélectionné par l'onglet
correspondant.
Les modes disponibles sont :
e Configuration,
e Réglage,
e Mise au point, accessible seulement en mode connecté,
e Défaut (niveau voie) accessible seulement en mode

connecté.

2 Zone du Rappelle I'intitulé abrégé de I'équipement.

module En mode connecté, cette zone comprend également les trois
voyants Run, Err, 10.
3 Zone de voie | Permet:
® en cliquant sur la référence de I'équipement, d'afficher les
onglets :
e Description qui donne les caractéristiques de
I'équipement,
® Objets d'E/S (voir Unity Pro, Modes de marche, ) qui
permet de présymboliser les objets d'entrées/sorties,
e Défaut qui donne accés aux défauts de I'équipement
(accessible uniqguement en mode connecté),
e de choisir la voie ;
e d'afficher le Symbole, nom de la voie défini par I'utilisateur (a
I'aide de I'éditeur de variables).

4 Zone des Le menu déroulant Tache permet de choisir le type de tache
parameétres associée (MAST ou FAST) dans laquelle seront échangés les
généraux objets & échange implicite des voies.

Signification de la case a cocher Configuration locale :

® (Case décochée : la configuration est transmise a I'Altivar par
le logiciel Unity Pro,

® (Case cochée : la configuration est réalisée localement
(liaison série, par exemple).

Le bouton Parameétres par défaut permet de revenir aux

parametres par défaut.

5 Zone des Permet de définir les paramétres de réglage des différentes
parameétres voies.
en cours Cette zone comprend différentes colonnes :

e Libellé définit les paramétres disponibles (voir page 74),

e Symbole affiche le symbole associé a la voie lorsque celui-ci
a été défini par I'utilisateur (depuis I'éditeur de variables)

e Valeur permet de choisir la valeur a affecter au paramétre,

e Unité affiche I'unité de mesure du paramétre.
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Parametres de réglage

Généralités
La modification des paramétres de réglage est possible a l'arrét ou en
fonctionnement.
NOTE : Assurez vous que les changements en cours de fonctionnement sont sans
danger. Effectuez les changements de préférence a l'arrét.
Parameétres
Le tableau suivant présente les parameétres de réglage.
Libellé Code Description Plage de Réglage usine
réglage
Lent - Hz LSP | Petite vitesse 0aHSP O Hz
Rapide - Hz HSP | Grande vitesse : assurez vous que ce réglage |LSP a TFR 50/60 Hz en
convient au moteur et a I'application. fonction du
commutateur
Accélération - s ACC | Altivar 58 Temps des rampes 0,12999,9 3s
Altivar 58F | daccélération et de 0,12999,9
décélération. ’ ’
Décélération - s DEC | Altivar 58 Définis pour aller de 0 a la 0,1a999,9
Altivar 58F fréquence nominale moteur 0,1 2999,9
(FRS).
| Thermique-A ITH Courant utilisé pour la protection thermique 141,36 1In Selon calibre
moteur. (6) variateur
Réglez ITH a l'intensité nominale lue sur la
plaque signalétique moteur.
Accél. 2- s AC2 | Altivar 58 2eme temps de la rampe 0,05 a999,9 5s
) Altivar 58F | dacceleration. 0,12999,9
Décél. 2- s DE2 | Altivar 58 2éme temps de la rampe de 0,05 4 999,9 5s
@ Altivar 58F | décelération. 0,12999,9
| Inj. DC-A IDC Intensité du courant de freinage par injection de | 0,10 a 1,36 In | Selon calibre
courant continu. Au bout de 30 secondes le variateur
courant d'injection est écrété a 0,5 Ith s'il est
réglé a une valeur supérieure.
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Libellé

Code

Description

Plage de
réglage

Réglage usine

Temps Inj.DC-s

TDC

Altivar 58 Temps de freinage par injection
de courant continu.

Si TDC = 30.1 : injection de
courant permanente a l'arrét.

@)

Altivar 58F If CTR = SVC : temps de
freinage par injection de
courant continu.

If CTR = FVC : temps de
maintien de la vitesse nulle a

l'arrét.

0a30s
30,1 =
permanent

0,5s

Gain - %

FLG

Gain de boucle fréquence : permet d'adapter la
rapidité des transitoires de vitesse de la machine
en fonction de la cinématique.

Pour les machines a fort couple résistant ou
inertie importante, a cycles rapides, augmentez
progressivement le gain.

04100

20

Stabilité - %

STA

Permet d'adapter |'atteinte du régime établi
apres un transitoire de vitesse en fonction de la
cinématique de la machine.

Augmentez progressivement la stabilité pour
supprimer les dépassements en vitesse.

04100

20

Compens. RI-%

UFR

Permet d'ajuster la valeur par défaut ou mesurée
lors de l'auto-réglage.

La plage de réglage est étendue a 800 % si le
parametre SPC (moteur spécial) du menu
entrainement est OUI.

024150 %
ou
04800 %

100 %

Profil U/f - %
4)

PFL

Permet d'ajuster la loi d'alimentation quadratique
lorsque la fonction économie d'énergie a été
inhibée.

024100 %

100 %

Comp. gliss. - %

SLP

Permet d'ajuster la compensation de glissement
autour de la valeur fixée par la vitesse nominale
moteur.

04150 %

100 %

Temps LSP - s

TLS

Temps de fonctionnement en petite vitesse.
Suite a un fonctionnement en LSP pendant le
temps défini, I'arrét du moteur est demandé
automatiquement.

Le moteur redémarre si la référence fréquence
est supérieure a LSP et si un ordre de marche
est toujours présent.

no-0,14999,9

no (pas de
limitation de
temps)

Gain prop. PI

RPG

Gain proportionnel du régulateur PI.

0,01 4100

GainInt. Pl - /s

RIG

Gain intégral du régulateur PI.

0,0 a4 100/s
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(1)

Libellé Code Description Plage de Réglage usine
réglage
Gain dér. PID RDG | Gain dérivé du régulateur PID. 0,00 a 100,0 1
(5)
Offset PID REO | Permet d'adapter la plage du process. -999 a 999 0
(5) Il est a calculer par I'utilisateur :
REO = Miniprocess — Reiourmini % 999
Retourmaxi— Retourmini
Gain Cons. PI PRG | Permet d'adapter la plage du process. -999 a 999 999
(5) Il est a calculer par I'utilisateur :
PRO = Maxiprocess — Miniprocess 999
Retourmaxi— Retourmini
Coef. Ret. PI FbS | Ccefficient mutiplicateur du retour PI. 1a100 1
4)
Inversion PI PIC Inversion du sens de correction du régulateur Non - oui Non
Pl :
® NON : normal,
e OUI:inverse.
Fréq Occult.-Hz JPF | Fréquence occultée : interdit un fonctionnement | 0 a HSP OHz
prolongé sur une plage de fréquence de + 2,5 Hz
autour de JPF.
Cette fonction permet de supprimer une vitesse
critique qui entraine une résonance.
Limite couple2-% |TL2 | Deuxiéme niveau de limitation de couple activé |0 a 200 % 200 %
par une entrée logique. (1)
Détect. Freq - Hz FTD | Seuil de fréquence moteur au-dela duquel la LSP a HSP 50/60 Hz
sortie logique passe a I'état 1.
Détection | - A CTD | Seuil de courant au dela duquel la sortie logique |0,25a1,36In | 1,36 In
ou le relais passe a I'état 1. (6) (6)
Détect.Therm- % TTD | Seuil de I'état thermique moteur au dela duquel |0a 118 % 100 %
la sortie logique ou le relais passe a I'état 1.
F.Levée Frein-Hz |BRL | Fréquence de levée de frein. 0a10Hz OHz
| levéeFrein-A IBR Courant de levée de frein. 0a1,361In 0A
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Libellé Code Description Plage de Réglage usine
réglage

T. levée Frein - s BRT | Temps de levée de frein. Oa5s O0s

F. Ferm. Frein - Hz BEN | Fréquence de fermeture du frein. 0aLSP 0 Hz

T. Ferm. Frein-s BET | Temps de fermeture du frein. 0abss Os

Légende :

W)

100 % correspond au couple nominal d'un moteur d'une puissance égale a celle associée au
variateur.

)

Ces parametres sont accessibles si :

® le seuil de commutation de rampe (paramétre FRT) est différent de 0 Hz, ou
® une entrée logique est affectée a la commutation de rampe ou

® Al est sur retour PI.

Au bout de 30 secondes IDC est automatiquement écrété a 0,5 ItH s'il est réglé a une valeur
supérieure.

(4)

Uniquement pur Altivar 58.

(5)

Uniquement pour Altivar 58.

(6)

In correspond au courant nominal variateur indiqué dans le catalogue et sur I'étiquette
signalétique du variateur.
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Mise au point des variateurs de
vitesse Altivar

Objet de ce chapitre

Ce chapitre décrit I'aspect Mise au point dans la mise en ceuvre logicielle des

variateurs de vitesse Altivar 58 et 58F.

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description de I'écran Mise au point d'un variateur de vitesse Altivar 58 ou 58F 80
sur bus Fipio
Parametres de surveillance 82
Maintenance 83
Défauts affichés 85
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Mise au point

Description de I'écran Mise au point d'un variateur de vitesse Altivar 58 ou 58F

sur bus Fipio

Présentation

lllustration

Cet écran (voir Premium et Atrium sous Unity Pro, Bus Fipio, Manuel de
configuration), décomposé en plusieurs zones, permet d'accéder aux paramétres
de surveillance du variateur de vitesse Altivar 58 ou 58F sélectionné sur le bus

Fipio.

NOTE : Vous pouvez accéder a la mise au point des variateurs de vitesse
ATV 58 PKW, ATV 38 PWK et ATV 68 en suivant la procédure des profils standard
du bus Fipio (voir Premium et Atrium sous Unity Pro, Bus Fipio, Manuel de

configuration).

Cet écran permet d'afficher et de modifier les paramétres de surveillance.

9 ATV 580, 7ok 200/240% Version: 2.1
ATYER L18MZ [F]| Ganfguration W @ Réglage ]ﬂ;ﬂ Miselau point 1 i Defaut W
“-.@ Voie0
Référence Libelle Symbole| Valeur
Sl 400000 | ETA  registre Sat 576
%2 400001 | RFRD - vitesse maleur Q
%WIM24000.02 | LCR: courant moteur 0
BIW2400003 | IOLR reg datEIS 4302
W2 400004 | AR valeur A1 10
WA 400005 | TR : couple moteur 0
3 LINZ 400006 | DFI - registre dfeut 0
%WIAZ 400007 | ETI: Reg Hat int 24578
%2 4000.0.0.0 | WD : req sarmmande 0
SN2 40000 T | LFRD : Réf it 0
B 400002 | O - reg commende int 0
W2 4000.00.3 | IOLR - reg datE/S 0
%W 4000004 | PISP - référence FI 0
QA2 400,005 | Résene 1o
%2 400005 | Résevé 0
%WWZ 400007 | Résene 0
Téche
4 MAST
r Gonfiguration locale
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Description

Le tableau suivant présente les différents éléments de I'écran de mise au point et

leurs fonctions.

Repére | Elément

Fonction

1 Onglets

L'onglet en avant plan indique le mode en cours (Mise au point
pour cet exemple). Chaque mode peut étre sélectionné par
I'onglet correspondant.

Les modes disponibles sont :

Configuration,

Réglage,

Mise au point, accessible seulement en mode connecté,
Défaut (niveau voie) accessible seulement en mode
connecté.

2 Zone du
module

Rappelle I'intitulé abrégé de I'équipement.
En mode connecté, cette zone comprend également les trois
voyants Run, Err, 10.

3 Zone de voie

Permet :

en cliquant sur la référence de I'équipement, d'afficher les

onglets :

e Description qui donne les caractéristiques de
I'équipement,

o Objets d'E/S (voir Unity Pro, Modes de marche, ) qui
permet de présymboliser les objets d'entrées/sorties,

e Défaut qui donne accés aux défauts de I'équipement
(accessible uniquement en mode connecté),

de choisir la voie ;
d'afficher le Symbole, nom de la voie défini par l'utilisateur (a
I'aide de I'éditeur de variables).

4 Zone des
parameétres
généraux

Ces paramétres sont accessibles en mode Configuration et
mode Réglage. En mode Mise au point ils apparaissent grisés.

5 Zone des
parameétres
en cours

Permet de définir les paramétres de configuration des différentes
voies.
Cette zone comprend différentes colonnes :

Libellé définit les paramétres disponibles (voir page 82),
Symbole affiche le symbole associé a la voie lorsque celui-ci
a été défini par I'utilisateur (depuis I'éditeur de variables)
Valeur permet de choisir la valeur & affecter au paramétre,
Unité affiche I'unité de mesure du paramétre.
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Parameétres de surveillance

Parameétres

Le tableau suivant illustre les paramétres de surveillance.

parameétre FRH lorsque la commande variateur
par la console est activée : paramétre LCC dans
le menu commande.

Libellé Code Fonction Unité
Etat var. Etat du variateur : indique un défaut ou la phase de -
fonctionnement du moteur.
RDY Variateur prét.
RUN Moteur en régime établi ou ordre de marche
présent et référence nulle.
ACC En accélération.
DEC En décélération.
CLI En limitation de courant.
DCB En freinage par injection.
NST En commande d'arrét roue libre.
OBR Freinage en adaptant la rampe de décélération
(voir le menu entrainement).
Réf. fréq. FRH Référence fréquence. Hz
Fréq. Sortie RFR Fréquence de sortie appliquée au moteur. Hz
Vitesse mot. SPD Vitesse moteur estimée par le variateur. tr/min
Courant mot. LCN Courant moteur. A
U réseau ULN Tension réseau. \
Therm. mot. THR Etat thermique du moteur : 100 % correspond a | %
I'état thermique nominal du moteur. Au-dela de
118 %, le variateur déclenche en défaut OLF
(surcharge moteur).
Therm. var. THD Etat thermique du variateur : 100 % correspond | %
a I'état thermique nominal du variateur. Au-dela
de 118 %, le variateur déclenche en défaut OHF
(surchauffe variateur). Il est réenclenchable en
dessous de 70 %.
Dernier déf. LFT Affiche le dernier défaut apparu. -
Réf. fréq. LFR Ce paramétre de réglage apparait a la place du | Hz
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Mise au point

Maintenance

Généralités
Si une anomalie devait se produire au cours de la mise en service ou du fonction-
nement, commencez par vérifier que toutes les recommandations liées a
I'environnement, a l'assemblage et aux connexions ont été respectées. Reportez-
vous au guide d'utilisation de I'automate Altivar.

ANGER

ELECTROCUTION

Mettez I'appareil hors tension et attendez que les condensateurs se déchargent
(environ trois minutes) avant toute intervention sur le variateur : le voyant vert de
suppression figurant sur le panneau avant du variateur sera éteint.

La tension VCC aux bornes + et - ou PA et PB peut atteindre 900 V selon la tension
du réseau.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures gra-
ves.

Maintenance

Les automates de vitesses Altivar ne demandent aucune mesure préventive de
maintenance. Néanmoins, il est recommandé d'effectuer les opérations suivantes a
intervalles réguliers :

e vérifiez I'état et le serrage des connexions,

e vérifiez que la température a proximité de I'équipement reste a un niveau
acceptable et que la ventilation est toujours efficace (durée de vie moyenne des
ventilateurs : de 3 a 5 ans selon les conditions de fonctionnement),

e sinécessaire, dépoussiérez le variateur.

Aide a la maintenance

Le premier défaut détecté est enregistré et affiché sur I'écran du terminal : le
variateur se verrouille, le voyant rouge s'allume et le relais de sécurité R1 est
déclenché.
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Effacement des défauts

Le tableau suivant décrit la procédure a utiliser lorsqu'un défaut non réinitialisable

se produit.

Etape

Opération

1

Coupez l'alimentation du variateur.

2

Recherchez la cause du défaut pour I'éliminer.

3

Rétablissez l'alimentation : cette opération efface le défaut si celui a été résolu.
Remarque : dans certaines cas, un redémarrage automatique peut se produire
aprés disparition du défaut, si la fonction a été programmée.
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Défauts affichés

Liste des défauts

Le tableau suivant présente la liste des défauts affichés ainsi que leur cause
probable et le remede conseillé.

Défaut affiché

Cause probable

Procédure, reméde

PHF
COUPURE PH. RES

Variateur mal alimenté ou fusion

de fusibles.
Coupure fugitive d'une phase.

e Vérifiez le raccordement
puissance et les fusibles,
® réarmez.

USF Réseau trop faible. e Vérifiez la tension réseau,
SOUS TENSION Baisse de tension passageére. ® changez la résistance de
Résistance de charge charge.
détériorée.
OSF Réseau trop fort. o Vérifiez la tension réseau.
SURTENSION
OHF Température radiateur trop ® Contrblez la charge du
SURCHAUFFE VAR | élevée. moteur et la ventilation du
variateur,
e attendez le refroidissement
pour réarmer.
OLF Déclenchement thermique par | ® Vérifiez le réglage de la

SURCHARGE MOT

surcharge prolongée.

protection thermique,

e contrdlez la charge du
moteur (le réarmement est
possible apres 7 minutes
environ).

OBF
FREINAGE EXC

Freinage trop brutal ou charge
entrainante.

® Augmentez le temps de
décélération,

® ajoutez une résistance de
freinage si nécessaire.

OPF Coupure d'une phase en sortie | ® Vérifiez les raccordements
COUPURE PH. MOT | variateur. du moteur.

LFF Perte de la consigne 4-20 mA e Veérifiez le raccordement des
PERTE 4-20 mA sur I'entrée Al2. circuits de consigne.

OCF Rampe trop courte. e Veérifiez les réglages,

SURINTENSITE

Inertie ou charge trop forte.
Blocage mécanique.

e vérifiez le dimensionnement
moteur/variateur/charge,

e vérifiez |'état de la
mécanique.
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Mise au point

Défaut affiché

Cause probable

Procédure, reméde

SCF
COURT-CIRCUIT
MOT

Court-circuit ou mise a la terre
en sortie variateur.

e Vérifiez les cables de liaison
variateur débranché et
l'isolement du moteur,

e vérifiez le pont a transistor du
variateur.

CrF Défaut de commande du relais | ® Vérifiez la connectique dans
RELAIS CHARGE de charge. le variateur et la résistance
Résistance de charge de charge.
détériorée.
SLF Mauvais raccordement sur la o Vérifiez le raccordement sur
COUPURE RS485 prise terminal du variateur. la prise terminal du variateur.
OTF Température moteur trop élevée | ® Vérifiez la ventilation du

SURCHAUFFE MOT

(sondes CTP).

moteur,

e vérifiez la température
ambiante,

e controlez la charge du
moteur,

o vérifiez le type de sondes
utilisées.

TSF
DEFAUT SONDE PTC

Mauvaise connexion des
sondes au variateur.

o Vérifiez le raccordement des
sondes au variateur,
e Vérifiez les sondes.

EEF Erreur de mémorisation en e Coupez l'alimentation du
DEFAUT EEPROM EEPROM. variateur,

® réarmez.
INF Défaut interne. e Vérifiez la connectique dans
DEFAUT INTERNE Défaut de connectique. le variateur.
EPF Défaut déclenché par un organe | ® Veérifiez I'organe qui a causé
DEFAUT EXTERNE externe. le défaut,

® réarmez.
SPF Absence de retour vitesse. e Vérifiez le raccordement et

COUPURE RETOUR
VITESSE

I'accouplement mécanique
du capteur de vitesse.

ANF
DEVIRAGE

Non suivi de rampe.
Vitesse inverse a la consigne.

e \érifiez le réglage et le
céablage du retour vitesse,

o vérifiez 'adéquation des
réglages par rapport a la
charge,

e vérifiez le dimensionnement
moto-variateur et la
nécessité éventuelle d'une
résistance de freinage.
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Mise au point

Défaut affiché Cause probable Procédure, reméde
SOF Instabilité. o Veérifiez les réglages et
SURVITESSE Charge entrainante trop forte. parameétres,
® gajoutez une résistance de
freinage,
e vérifiez le dimensionnement
moteur/variateur/charge.
CNF Défaut de communication sur le | ® Vérifiez la connexion du

DEFAUT RESEAU
COoM

bus de terrain.

réseau au variateur,
o vérifiez le time-out.

ILF Défaut de communication entre | ® Vérifiez la connexion de la
DEFAUT COM la carte option et la carte carte option sur la carte
INTERN contréle. contréle.
CFF Erreur probablement lors d'un changement de carte :
ERR. changement du calibre de carte | ® Vérifiez la configuration
CALIBRE-ENT | puissance, matérielle du variateur (carte
ERR. OPTION- | changement du type de carte pwssanﬁel,. autres)', d
ENT option ou installation d'une carte ° cou_pez almenltatlon u
option s'il n'y en avait pas vapategr pulls 'ea;.mez’ .
auparavant et si la macro- ® :jnemorlsfgzh.a c§n||gurat|or|1
configuration est CUS, ans unftichier e fa console,
— ® appuyez sur ENT pour
OPT. carte option otée, retourner aux réglages usine.
RETIREE-ENT
CKS. configuration mémorisée
EEPROM-ENT | incohérente (I'appui sur ENT fait
apparaitre le message :
RgLUsine? ENT/ESC).
CFI La configuration envoyée au e Vérifiez la configuration
DEF. CONFIG variateur par liaison série est précédemment envoyée,

incohérente.

® envoyez une configuration.
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Diagnostic des variateurs de
vitesse Altivar

Parameétres de configuration des défauts

Parameétres

Le tableau suivant illustre les paramétres de configuration des défauts.

Libellé

Code

Description

Choix

Réglage
usine

Perte Ph Mot

OPL

Permet la validation du défaut perte de phase moteur.
(Suppression du défaut en cas d'utilisation d'un interrupteur entre
le variateur et le moteur).

OUI/NON

oul

Perte Ph rés

IPL

Permet la validation du défaut perte phase réseau.
(Suppression du défaut en cas d'alimentation directe par un bus
continu)

Remarque : Ce défaut n'existe pas sur les ATV58U09M2,
U18M2, U29M2 et U41M2.

OUI/ NON

Oul

Typ Prot Therm

THT

Définit le type de protection thermique moteur indirecte effectuée

par le variateur. Si des sondes PTC sont connectées au variateur,

cette fonction n'est pas disponible.

® NO : Aucune : pas de protection thermique,

o moteur auto-ventilé (ACL) : le variateur tient compte d'un
déclassement en fonction de la fréquence de rotation.

® moteur moto-ventilé (FCL) : le variateur ne tient pas compte
d'un déclassement en fonction de la fréquence de rotation.

NO /ACL
/FCL

ACL
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Diagnostic

événements suivants :

coupure réseau ou simple mise hors tension,

remise a zéro des défauts ou redémarrage automatique,
arrét roue libre ou arrét par injection avec entrée logique,
coupure non contrélée en aval du variateur.

Si le relais R2 est affecté a la fonction logique de frein, le
parametre FLR reste verrouillé sur Non.

Libellé Code | Description Choix Réglage
usine
Perte 4-20 mA | LFL Permet la validation du défaut perte référence 4-20 mA. NON/OUI | NON
Ce défaut n'est configurable que si les parametres référence /STT/
mini/maxi Al2 (CRL et CRH) sont supérieurs a 3 mA ou si LSF/LFF
CRL > CRH.
o NON : pas de défaut,
e OUI : défaut immédiat,
® STT : arrét sans défaut, redémarrage au retour du signal,
® LSF : arrét puis défaut a la fin de l'arrét,
e LFF : forcage a la vitesse de repli réglée par le paramétre LFF.
Reprise Volée |FLR | Permet la validation d'un redémarrage sans a-coup apres les OUI/ NON | NON
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