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ROUE CREUSE



 

Caractéristiques de la vis :

Désignation Symbole Valeur
Nombre de filets ZV
Angle d'hélice βV Fonction de la réversibilité de la transmission
Sens de l'hélice Identique à celle de la roue
Module réel mn Déterminé par un calcul de résistance des matériaux
Module axial mz mz = mn / cos γvis

Pas réel pn pn = π.mn 

Pas axial px px = pn / cos γvis

Pas de l'hélice pz pz = px  . Z vis

Diamètre primitif d d = pz / π.tan γvis 
Diamètre extérieur da da = d + 2 mn

Diamètre intérieur ( ou du noyau) df df = d - 2,5 mn

Longueur de la vis L L = 5 px environ

Caractéristiques de la roue :

Désignation Symbole Valeur
Mêmes caractéristiques que pour une roue cylindriques à denture hélicoïdale
Rapport de transmission i i = N1 / N2 = ω1 / ω2 = Z2 / Z1

Entraxe a a = (dR + dV)/2

β
V

p
n

p
z
p

x

β
R

β
RL

Tableau détaillé des caractéristiques d'un engrenage roue-vis sans fin
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(irréversible si >80°)
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