BTS Maintenance Vijéo-écran tactile
des systémes . .
Protocole de Communication
Pluritechnologie MODBUS

Présentation

Il s’agit d’utiliser un écran tactile afin de communiquer avec un automate.

Le didacticiel qui suit permet de :

Programmer I’automate M340 afin de communiquer avec un IHM.

Programmer ’HMI (interface Homme Machine), ici un écran tactile Schneider monochrome.
Le méme protocole de communication imposé est MODBUS.

L’HMI est déclaré en Maitre.

L’API est déclaré en esclave.

Le résultat obtenu est : une pression sur I’écran tactile (bouton DCY) valide une sortie automate et allume un voyant sur 1’écran de
controle.

Exemple de configuration d’installations :

Configuration 1 Maitre, 1 esclave.

< Wk e o -
SatataSessa

L]

/ Liaison série, protocole de

communication Modbus.
(Cable prise RJ45 standard)

Configuration a plusieurs équipements Modbus. (Il y a un Maitre et plusieurs Esclaves)
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Configuration automate

Il faut commencer par déclarer les cartes présentes sur le systéme. (Lancer Unitypro et aller dans configuration)
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m SerialPort ﬂf)Codigﬂion
‘.. B Voie D

— Vitesse de transmission—————————

- — Type
3MX XBP 0600: RACK 6 POSITIONS ,ﬁ |19 200 bitsts j'
— Délaiinter-trames ——————————————
— Maitre
v Pardéfaut EZ ms
[Mombre de réjtérations ET
— Données Stop
[Delaide reponse El R10ms " ASCI(7 bits) {* 1bit
{* RTU(8bits) " 2bits
— Esclave
— Parité
Numéro d'esclave 51
(% Paire Impaire {" Sans
— Ligne physique Signaur—————— | —Retard RTSICTS
" Rs232 AT Eﬂ %100 ms
(¢ RS485 -

Compléter en choisissant Esclave

pour I’API
) La parité
Fonction : Le nombre de bit de stop
ILiaison Modbus j La vitesse de transmission

&3 unity Pro M : <Aucun nom>*

_18]x]
Fichier Edion Affichage Services Outils Génération Automate Mise aupoint Fenétre Aide
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1 Types FB dérivés o
3 Variables et instances FB @ CPU 34010, Modbus
@ Variables élémentaires ] :I‘
@ Variables dérivées [} SPECIFICATIONS - (ol x
B Variables dérivées E/S ) e —
-3 Instances FB élémentaire T DEEE G Eomewd Uy mations
B Instances FB dérivé - Emplacement de carte mémoire
() Mouvement - Un port de communication : Série
e | E"'""'""imm" E/S TOR 512
Réseaux
-y Programme £/S analogique 128
By Taches
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&£ Sections matiers
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. 'D Sections SR Fonet
By Evénements
() Evénements TIMER lﬁ INDICATEURS VISUELS
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-’ﬂJ {prog1 : [MAST]} : 0 erreur(s), 0 avertissement(s]
—|Processus réussi : 0 Erreur(s) , 0 Avertissement(s)
‘ W[4]=]]\ Transfert projet depuis automate Importer/exporter Erreur Wtisateur Evénement dhistorique FDT___\___ Rechercher/Remplacer /|
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o] 0] © @ € [ 12| Rl B OGS g,
Programme automate

Ecrire le programme en LADDER : si DCY alors la sortie automate est validée.
Attention a 1’adressage avec le logiciel Unitypro, ¢’est un peu différent de PL7pro.

Ex : %Q0.2.16 est la sortie située sur le modulel16 DDM 16025, positionné a I’emplacement 2.
%]10.3.1 est I’entrée automate située sur le module positionné a I’emplacement 3.
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&8 Unity Pro M : <Aucun nom>* =l

Fichier Edition Affichage Services Outils Génération Automate Miseaupoint Fenétre Aide
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(1 Types données dérivés
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=y Variables et instances FB
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- Instances FB élémentaire
8 Instances FB dérivé
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Déclaration de variables

&2 Unity Pro M : <Aucun nom>*
Fichier Editon Affichage Services Outils Génération Automate Mise aupoint Fenétre Aide
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) Types FB dérivés BliliT= - bit interne. Ici %M100 ——

[}y Variables et instances FB
@ Variables élémentaires
@ Variables dérivées

-} Variables dérivées E/S -
- Instances FB élémentaire b
- {J Instances FB dérivé =
Attention on utilise un bit interne pour dcy car ce n’est pas une entrée physique de I’A is un bouton sur I’écran. Le moteur

est lui piloté par une sortie automate.
Navigateur du projet |
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20 Editeur de données
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-] Types données dérivés 1| rFitre | |
2] Types FB dérivés ’V r lﬁj Nom =|[" \‘!

()--+{, Variables et instances FE
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ey Variables élémentaires v
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- Variables dérivées EfS — @ moteur EBOOL #Q0.2.16
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Programme HMI (écran tactile Schneider)

Projet-iba - Vijeo-Frame - | Cible

: Fichier Edition Générer IHM Disposer Variable Rapport Affichage Dessin  Outils Fenétre Aide
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3 j X
& "-—V‘ Ecrans graphiques ;l Créer un nouveau projet X
WE Formulaires et rapports .
Actions r~Nom de projet & créer
2] Environnement Nom du projet ITPmodbus~2014|
) Bibliothéque de ressour
- B8 Alarmes et Evénements r— Description ou commentaire
- i Recettes =
(-] Journalisation des donr
- [&] variables =l
[} %, Gestionnaire dEntrées/
= gl;dbusRTUOl [cc o
O API e o 5 le i
L. 08 FavinementMo T e FEEE s Biz
4| | » " Projet avec |2 = cibles
@Vijeo-Manager Projet
- 1 Mot de passe du projet
Sassectmade |
Eoandebase| | asse
Nom Ecranl Corfimez le mot de I
. passe
ID écran 1 Indication I
Description | {facultative)
Largeur
Hauteur 20 r SV nrea IR [ |
r L] ’
Déclaration de PHMI
Créer un nouveau projet X
— Nom de projet 3 créer
Nom du projet | TP-modbus-2014
Cible : 1/1
— Nouveau projet/nouvelle cible
Nom de |a cible |hmi_mono
Typedecible  [XBTGT1005 Séries ~|
Modgle [XBTGT1105 (320x240) =~

Seules les fonctions disponibles sont accessibles pour la configuration
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Créer un nouveau projet X|

— Nom de projet 3 créer
Nom du projet | TP-modbus-2014

Cible : 1/1
—Configuration de la cible

™| Affecter [ladresse [P suivante

Sdresse P I 0 .0 .0 .0

tasque sous-réseaul 25 .25 . 0 .0

Passerelle pardéfautl 0o .0 .0 .0

[~ Activer les suivis d'audit

Une configuration supplémentaire est nécessaire pour pouvoir
utiliser cette fonction. Cliquez sur |'aide et consultez les

configurations nécessaires. e

Créer un nouveau projet X|

— Nom de projet 3 créer
Nom du projet ITPmodbus-2014

Cible : 1/1
— Liste d'équipements
Ajout des pilotes et de I'€quipement. Définissez les paramétres

dans les propriétés Pilote et Equipement de la fenétre du
Navigateur.

Ajouter | Supprimer
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Créer un nouveau projet
Nouveau pilote X

Fabricant :
lSchneider Electric Industries SAS ~|

Pilote : Equipement

|Jbus (RTU) Equipement Modbus

Equipement Modbus_CT

Modbus Slave
Modbus TCP/IP
Uni-Telway

0K Annuler I Aide |

Créer un nouveau projet

|x

—Nom de projet 3 créer
Nom du projet |TPmodbus-2014

Cible : 1/1

 Liste d'équipements
Ajout des pilotes et de '¥quipement. Définissez les paramétres
dans les propriétés Pilote et Equipement de la fenétre du
Navigateur.

Modbus (RTU)/Equipement Modbus

Ajouter | Supprimer

Suite de la configuration : Page suivante, on peut voir les différents parametres et notamment le mode de transfert. C’est a dire la
facon dont on va transférer le programme dans I’HMI grace au logiciel Vidjéo

Ici c’est par liaison usb, on peut sur certains HMI transférer par liaison Ethernet.
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[y} TP-modbus-2014 - Vijeo-Frame - [hmi_mono - hmi_mono] *

¢ Fichier Edition éné IHM  Disp Variable Rapport  Outils Fenétre Aide
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Actions
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Bibliothéque de ressources
 Alarmes et Evénements & Alarme ID écran initial _I 1: Ecrani
Recettes lﬂ
Transférer IUSB ;]
Vijeo-M Projet
@ el l. roje Adresse IP cible 0.0 .0 .0
.
Cible—l—lr I™ | riorm de [hte I
Nom hmi_mono Port COM =
Description I J
Type XBTGT 1005 Séries v Débit en bauds [ ~1
Couleur de la 8 couleurs niveaux de Zone de rétroaction
r . L3
Paramétrage de la liaison MODBUS
Double clic sur ModbusRTU
Sans titre - Paint ;li]ﬂ

Accueil Affichage ©
B! % Couper Rogner 7oAl lcd |[NVOOOmAJ-| w7 contour — D | () I ]
B coper D Redimensionner DO OO G - renpissoge - | = B EEEDEE
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L L e
Outils  Fenétre  Aide :
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84 > 18 e L b ST s 2 B 3T
oW = AB- T -t B :
hmi_mono - Ecrant - Languel / hmi_mono - hmi_mono X | I [ Bibliothéque d'objets v 3

[ Général I~ Hom de héte I : =life Eomptet]

H =[S Réseau 22l Configuration du pilote I g 2
: [E] Matériel Débiben b f § Meter 0101  Meter 02,01  Meter 03 01
5 X S Fnhri;um:l Schneider Electric Industries SAS  Pilote : | Modbus (RTU) i 2
- [ Bibliothéque de ressources [E options Application ! 5
-4 Alarmes et Evénements o Accés distant ! g
P X Recettes cees distan ™ inclore | Port COM |cor.n ~| sitde parte Pair ~| 9 g
-] Journalisation des données ¥ Multimédia ! £
[ variables ¥ Conser ) : 4
| Interface série [ - ot carret 1 -] | 1
1 2, Gestionnaire dEntrées/Sorties [E1] Touches ] g
| = ModbusRTUD1 [ COM1] Shsnin X ] 3
p 98 EquipementModbuso1 || |f| B Alarme dacces Contrdle de flux |Aucun ~| Bits de données. 8 B [
i = = Options dir f -
R ! 1 I JuEcase e 19200 v| TemporisationRev.  [3 = |
transmission : = s |
‘@ Vijeo-Manager | ] projet Usage dela SF = :
i Ttes Marmeset | Nombre detentatives [2 )
el o
loote [ | Groupe de. ]
Nom ModbusRTUO1 Valeur par défaut [V |
Fabricant Schneider Electric Indu Variables pi !
Pilote Modbus (RTU) I | p
w Zone de rétroaction oK I Annuler | Aide I k
| Focodagedect ASCU ... e g
I

[1 519 x s39px |0 1366 x 7680x [ [(100% © —J— @

""‘ﬁl =00@ @_|_|F_| A BOBG s

Le Paramétrage du protocole de communication doit &tre identique a celui de ’automate et des autres équipements devant
communiquer ensemble.

vijeo-Modbus-didacticiel-V1.doc Page 8 sur 16



BTS Maintenance
des systemes

Pluritechnologie

Vijéo-écran tactile
Protocole de Communication

MODBUS
Configuration du pilote X
Fabricant : | Schneider Electric Industries SAS  pijote - | Modbus (RTU)

Compléter en choisissant Maitre\

Port COM |com1 ~| Bitde parité [Pair ~| s s
La parité
Interface série v| Bitdarrét |1 ~] Le nombre de bit de stop
La vitesse de transmission
) - ) ) Ces choix doivent étre les mémes

Controle de flux IAucun LI Bits de données Io ﬂ\ que pour I’ API
Vitesse de - 5
transmission | 19200 | Temporisation Rev. I 3 3 s /

. > .
Nombre de tentatives =

I 3 | ms
Temps d'attente TX |

Valeur par défaut v
OK Annuler | Aide
Navigateur ARl | -~ hmi mana - Ferant -lanauet .~ hmi mono - hmi mono
i Configuration de I'équipement x|

g

o Ecrans modéles | rAdresse de léquipement
Formulaires et= to s . I = | :

. = . . de l'equipement Esclave = Dec
~[@3}] Actions Le maitre (écran) rse I -
~[3¢] Environnemet
% Bibliothéque ¢ isation du transfert de données
~vas Alarmes et Ev Lopqu?ur de trame IPersonnaIisé El
‘Z préférée

120 i octets

g ModbusRTUD1 [ COM1]
-9 EquipementModbus01 —

v

i‘ {
@ Vijeo-Manager |Projet r\l‘\

Inspecteur de propriétés v # X

—Jv Syntaxe IEC51131

—

Mode d'adressage IBasé sur 0 (par défaut) j

Equipement
Ici c’est I’API qui est

or esclave. On peut modifier W
doutf le nom pour plus de clarté. b

Equipement Ord On peut aussi ajouter
Nom EquipementModbus01 d'aff d’autres équipements faible en pre! 'I
Equipement Equipement Modbus
.
0K Annuler | Aide

Fréquence ¢ Moyen |
Tahlazii Aa Aizls 1

Il ne reste plus qu’a créer la ou les pages
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{3} TP-modbus-2014 - Vijeo-Frame - [hmi_mono - Ecranl - Languel] *
Fichier Edition Générer IHM Disposer Variable Rapport Affichage Dessin  Outils |

s_‘]-—2>E _'];El@'_g ¥ R X 55@230@1

k -\vN-MND Q ?st'a""i'vE-AE - Q-3 -E-

Navigateur v 1 X hmi_mono - Ecranl - Languel X [ hmi_mono - hmi_mono
£3)

-modbus-2014
I hmi_mono
@ Ecrans graphiques
E] r@ Ecrans de base
P
-2 Fenétres popup
i} Ecrans modéles
. [@ Formulaires et rapports
: Actions
: Environnement
: % Bibliothéque de ressources
L

-~
—

% Alarmes et Evénements

.. M Recrettes hal
| I
@Vueo Manager |E‘1Pr0|et

Nous allons tout d’abord declarer des variables
{3} TP-modbus-2014 - Vijeo-Frame - [hmi_mono - Editeur de variables] *

: Fichier Edition Générer IHM Disposer Variable Rapport QOutils Fenétre Aide
: 1 2 B ji@@4 ;@$O@@B

slo.& 5 2 |
iR [ = N~ A4 H - > @-=-A 8- !'t_ﬂl
* hmi_mono - Ecranl - Languel_L hmi_mono - hmi_mono [
- & B [Ewn w . A | 2 -

- B Fenétres popup Al Nom Type de données !
. Ecrans modéles

[E Formulaires et rapports
[}l Actions

[3] Environnement

. Bibliothéque de ressources
% Alarmes et Evénements

i Recettes

: @ Journalisation des données

- [&] variables
F - -— . -

. s K | ! \ ey z

Aucune variable correspond au fil...

Création du premier symbole de type booléen (on utilise un bit interne exemple %M 100)
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DR E S l@@@snanJWxxzs®
EREeEmgiss| s 8 [ 4 > 60 | EH|E 4+

iR [« \N- A4 H-O '--@.-E-A - | T
hmi_mono - Ecranl - Languel hmi_mor

% | > || [ma]) @ |[ZF]wn
[soor |

...... E Fenétres popup :I

------ . Ecrans modéles
y IE Formulaires et rapports

Integer 1 a32 bits génériques

[}l Actions INT 16 bits signé
~[3¢] Environnement UINT 16 bits non signé
- Bibliothéque de ressources T
s Alarmes et Evénements s signe
- Recettes UDINT 32 bits non signé
~[&] Journalisation des données REAL
- [E] variables
%2, Gestionnaire dEntrées/Sorties STRING

Dans Pinspecteur de propriété, on peut renommer la variable déclarée

Ly} TP-modbus-2014 - Vijeo-Frame - [hmi_mono - Editeur de variables] *

Fichier Edition Générer IHM Disposer Variable Rapport | OQutils Fenétre Aide
2 E ;e@@@BM Oﬁa{, NOWXALE B @%&@@ﬁ@a
. ERReFRgiieis|® & 4> |60 ||z d 5040 o0 2 pik
T T Y L T Y
il - - hmi_mono - hmi_mono r hmi_mono - Ec
- & > | [m]| @ [l w - A | B B

Nom Type de données  Source de dol
[ deyl | BooL Externe
LI moteur BOOL

i

. Ecrans modéles
@ Formulaires et rapports
~[@3)] Actions
~-[3¢] Environnement
% Bibliothéque de ressources
L

Externe

% Alarmes et Evénements
- Recettes
-] Journalisation des données
- [E] variables
z Gestionnaire df Emrees/Sorhes
= t!I ModbusRTUO1 [ COM1]

~~~~~~ 0' FauinementModhi Iin 1 l—l
»

@Vijeo-Manager l Projet

Inspecteur de propriétes

Variable

BOOLO1

Description
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(3 TP-modbus-2014 - Vijeo-Frame - [hmi_mono - Editeur de variables] *

: Fichier Edition Générer IHM Disposer Variable Rapport Outils Fenétre Aide

02 H D@@,-,é XDOBEXLELiE220RARNL TS @ — + et =
ld'l oFmpisis |5 @ oo | EL| &, & 5170 o a3 PHOT BE ,
R = \N-A-4 H- - =-AB- -5 -B-OH @5 [@li- gl K-

Navigateur M 2%3l |~ hmi_mono - Ecranl - Languel | hmi_mono - hmi_mono i hmi_mono - Ecrans de base, 4 hmi_mono - Editeur de variat
* - 8 X B [Ewmw .~ A | ZE -3y E

Nom Type de données  Source de donn... Groupe de scrut... Adresse du pé...
LI BooLo1 BOOL EquipementMod. .. J

{: Fenétres popup ;]
Ecrans modéles
[i?"_*] Formulaires et rapports
Actions
Bibliothéque de ressources
% Alarmes et Evénements
A, Recettes
4] Journalisation des données
Variables
&, Gestionnaire dEntrées/Sorties
=@ ModbusRTUO1 [COM1]

il [i1/i) aninﬁmﬁnandhnin: l;‘
@VijeO»Manager |Projet

Inspecteur de propriétés v 3 X

Externe

Adresse: | %ZMi

Décalage[i]:|1ElD _]
Bit(j): I vl

Apergu: ZM100

ok | Annder | side |

Variahle

Les deux variables sont créées, on obtient :

Nom Type de données  Source de donn... Groupe de scrut... Adresse du péri... Groupe d'alarmes  Groupe de journ...
1 LI dey BOOL Externe EquipementMod...  %M100 Désactivé Aucun
2 LI moteur BOOL Externe EquipementMod... | %Q0.2.16 Désactivé Aucun

Revenons a la création de la page écran

(] TP-modbus-2014 - Vijeo-Frame - [hmi_mono - Ecranl - Languel]

Fichier Edition Générer IHM Disposer Variable Rapport Affichage Dessin  Outils Fer
2 EH t@@-é % [0 x @@O@@EI
IOI@s AR
:k " \v,!\v""\_,Dv(J .\G vaAv @lv ‘fvl?]v.v(
" hmi_mono - Ecran1 - Languel X | |77 Commutateur

%) 0 100 & Bouton radio 0

4 "

nn

-modbus-2014 -
I hmi_mono
% Ecrans graphiques
B % Ecrans de base
=
..[J: Fenétres popup
5 Ecrans modéles
. [@ Formulaires et rapports
~[@3}] Actions
~-[3¢] Environnement
. % Bibliothéque de ressources
aa .. - )

Le commutateur portera le nom : DCY
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: Fichier Edition Générer IHM Disposer Variable Rapport Affichage Dessin  Outils Fenétre Aide

PO ) (] ; : = = .
DPH . ABRd, Flroramétres ducommutatewr —————— ]
: BEE B s 7] ||
A=IENEL =Y > AL

PR s N A ANE-0 DG =-A -
" hmi_mono - Ecranl - Languel XL Type détiquette IStahque j’

" Général | Couleur Etiquette IWsiinté I Fonctions avancées |

Ressource du
0 100 texte I <Utiliser paramétres régionaux > L]
=) |
-modbus-2014 = Langue Il: Languel L]
] hmi_mono
% Ecrans graphiques Eti Ressource: [ P ]
iquette <Utiliser parametres régionaux >
=] % Ecrans de base de police I J I
1:Ecranl Police I\ﬁjeo Modern 8x13 :]
E_ Fenétres popup — Style de
Ecrans modéles e pokce Normal |
[Fy Formulaires et rapports
Actions
34| Environnement
Bibliothéque de ressources
R’ Alarmes et Evénements
. Receth ~i(|[8 fctive Ressource
41[ — I»I_I « dia iR | =]}

Paramétres du commutateur

Général ICouIeur | Etiquette | visibilité | Fonctions avancées |

Mode (% Commutateur ¢ Commutateur & lampe Catégorie |Primitive 'I

Nom I Commutateur01 Style
Etat wl | pHaug . 00001 v|

Voyant

o conditionnel §@ I™ Inversion sur appui
Al'appui ID\.rant I'appui | Au reléchementl

Opération [git | *|2[¥]
[ A

Ecran
Opératior|Mot
& Actl Alarme et’ événement
Adresse électronique
" Dés| Auto-téléchargement
Bit
Contréleur
" Mar|Copier les données depuis le lec
" Ard Copier les dormégs \{ers le lecte:
Couleur di rétroéclairane

€ Acti

Cliquer sur ampoule jaune et choisissez la variable

[{Paramétres du commutateur x|

Général ICouIeur | Etiquette | visibiité | Fonctions avancées | —i

Mode (% Commutateur (" Commutateur & lampe Catégorie IPrimiﬁve 'I

* Nom I Commutateur01 Style
00001 %
Etat '@"‘_’, [Haut] . J

Voyant I_--

1 CoNartio

™ Inversion sur appui

A l'appui |Durant Iappui | Au relachement |

Opération |Bit ﬂ Xl 4t | "I

Opération
% Activer
" Désactiver

" Activer/Désactiver

" Marche momentanée
¢ Arrét momentané Bm|E[Ernwn .~ Al
(] m] |

= g hmi_mono
E LI dey [ %M100]
| LI moteur [ %Q0.2.16]

Destination

Ne pas oublier de cliquer sur ajouter
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Nom I Commutateur01 Style
00001 ~
Etat | 25| Haug |.

Voyant I

onne G ™ Inversion sur appui

A l'appui IDurant Iappui | Au relachement |

Opération [git vI x|t ¥

Opération
& Activer
" Désactiver
" Activer/Désactiver
" Marche momentanée

" Arrét momentané

Destination

[ dey Q

Appiiquer

DCY est déclaré en Activer /Désactiver, sinon il faut ajouter un bouton arrét.

Paramétres du commutateur x|

Général |Cou|eur | Etiquette | Visibilité ] Fonctions avancées |

Mode (¢ Commutateur ¢ Commutateur & lampe Catégorie |Primitive 'I

Nom I Commutateur01 Style
00001 %
Etat | 2| Hau . |

Voyant | SIS

son conditonne, Q@ ™ Inversion sur appui

A l'appui |Durant 'appui | Au relachement |

Opération |B|t ﬂ x|t ¥

. - hmi_mono - Ecranl - Languel X | hmi_mono - hmi_monc
Bit activé [do
Opération
" Activer
" Désactiver

&' Activer/Désactiver
" Marche momentanée

" Arrét momentané

Destination

dcy 9]

On obtient :

On va créer un voyant qui affichera la rotation du moteur
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g - S x

Général | Couleur | Etiquette | Visbiit | —

O >G O-=-A F-
~ Nom IMoteur Catégorie |Primitive v

" hmi_mono - Ecranl - Languel X u
Variable  [Sasis r R Style
10001 X
Etat ‘_:I[Désacﬁvé]

Editeur d'expressions

{—

IF - |2

Résultat de la vérification de la syntaxe ion rLstedesvariabless ——————————————————
L IooEEErNEE
iste foncti ! . i
';':‘: oncions 11 g5 [ supp | Ea| + | & | < | <= [l s |
acos =] D hmi_mono
:tsln 7 8 9 - [ Sal == LI dey [ %M100]
an o
tan2 } - LI moteur [ %Q0.2.16]
ceil LI 4 5 6 - ’ == =
12|37 ~| (]|
0 Esp | Mod | Not | Ad | Or \ Vijeo / |
|

En ajutant du texte, on obtient ceci : .
BN " | D W AU OV EL U WA e g g Os

>- Ecranl - La " hmi - hmi " hmi = " hmi
neuaty X [ hmi_mono - hmi_mono [ hmi_mono - Ecrans de base [ hmi_mon
100 et

T T P

Moteur

Il ne reste plus qu’a valider puis générer la cible

[ TP-modbus-2014 - Vijeo-Frame - [hmi_mono - Ecran1 - Languel] * =l81x|

¢ Fichier Edition Générer IHM Disposer Variable Rapport Affichage Dessin  Outils Fenétre Aide

in2a g B L ORMRDLITE O — + a2 u

B: i o 8
P . =~ -
ik E-E-2

hmi_mono - Editeur de variables |

L - @ s [ali -

| hmi_mono - Ecrans de base |

5]
-modbus-2014 -
) hmi_mono
) Ecrans graphiques
£ Ecrans de base
i Fenétres popup
Ecrans modéles
[y Formulaires et rapports
Actions
Environnement
Bblothéque de ressources
% Alarmes et Evénements

X Recettes =
<

>
@) Vijeo-Manager |[E]Projet

[gendebase] |
[Nom Ecran1

ID écran 1

Description

Largeur

Hauteur 24C

Couleur darriér I (0,0,0)

Couleur du rétr 0: Ambre

ion du code
Publier vers  Runtime IHM ilati
Touches de fon —————— Création image mémoire
Saisies exdusiv Désactivé Appel du constructeur d'image mémoire

Image mémoire OK

Eaanmodile [] IHM : Projet 33 Ko, sisléme 11 456 Ko, taille totale 11 488 Ko (11 763 712 octets).

Générer |

Génére une cible [ I I | ] [MaJ][NuM] [DEF]

o] 50 O @ € [1z] J[H Ml T B i
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Et transférer le programme

Transférer vers la

|: Transfert depuis le projet vers |a cible en cours. Continuer 7

Progres: | Supprimertoutes les données dexéeution f
(remplace les paramétres de conservation des |
données d'exécution) ]

—isl]

~»\'»\:| ©°26(-=-AE-
hmi_mono - Ecrant - Languel X
]

-modbus-2014 N
) hi_mono
1 Ecrans graphiques
-1 Ecrans de base
[Z] 1:Eqant
BJ: Fenétres popup
Ecrans modéles
[Ify Formulaires et rapports
&) Actions
[5<] Enviromnement
Bblothéque de ressources
B8 Alarmes et Evénements

_JI( Recettes A
<« >
@) Vijeo-Manager |[E] projet

Inspecteur de propriétés v & X

Ecran de base

L'ID de projet ne correspond pas ou est inconnu.
Le processus de nansfm installera le projet au complet et toutes
les données dexe

e o mimore Fah etla SRAM seront supprimées.

)

Cliquez sur Oui pour supprimer les données dexécution et
P continuer avec le processus de transfert.
Cliquez sur Non pour abandonner le processus de transfert.

Continuer ?

Ecrant

e =)

IDéaan 1

Descrition
Larger de rétroadtion —
Hauteur o sedtoncin x|
Couleur darriér E} ©,0,0) nératio du code o

Couleur du rétn 0: Ambre

Création image mémoire
Publier vers Runtime IHM

Appel du constructeur d'image mémoire

Touches de fon|_ Image mémoire OK.

Saisies exdusivi Désactive IHM : Projet 33 Ko, systéme 11 456 Ko, taille totale 11 489 Ko (11 764 224 octets).

Niveau Transfert

Ecanmodéle []
[Transfert en cours de hmi_mono... =
Générer

‘Appuyez sur F1 pour obtenir de faide Il I I _ [[manumifoer]

] 0] © @ € [B)]iz] o [E 2 B GBS e

UNITYPRO et automate M340
Ne pas oublier de transférer le programme dans I’automate et de le mettre
en RUN

& Projet 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 | 8 | 9
@[] Configuration
(] Types données dérivés
(] Types FB dérivés
= &:4, Variables et instances FE
& Variables élémentaires
@ Vvariables dérivées
B Variables dérivées E/S
{8 Instances FB élémentair
4 Instances FB dérivé
D Mouvement

1
2
3
5
6
7

dcY
Transférer le projet vers l'automate 5]

Projet PC Projet automate remplacé

Nom: |Ploiel Nom: IProiel

B Fd/ Programme Dernigre génération: |2l].r’10/2l]1313:55:43 Demigre génération: |2l]/10/2l]1313:55:43
El--{ 2, Taches
B, MAST
{3, Sections
el prog1
) SectionsSR
By Evénements
([ Evénements TIMER
2 Eudnamante Eie

I~ Exécution de 'automate aprés le transfert

| Transférer I Annuler
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