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Présentation 
Il s’agit d’utiliser un écran tactile afin de communiquer avec un automate. 
Le didacticiel qui suit permet de :  
Programmer l’automate M340 afin de communiquer avec un IHM.  
Programmer l’HMI (interface Homme Machine), ici un écran tactile Schneider monochrome. 
Le même protocole de communication imposé est MODBUS. 
L’HMI est déclaré en Maitre. 
L’API est déclaré en esclave. 
 
Le résultat obtenu est : une pression sur l’écran tactile (bouton DCY) valide une sortie automate et allume un voyant sur l’écran de 
contrôle. 
 
  

Exemple de configuration d’installations : 
 
Configuration 1 Maitre, 1 esclave. 

    
 
 
 
Configuration à plusieurs équipements Modbus. (Il y a un Maitre et plusieurs Esclaves) 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 

Liaison série, protocole de 
communication Modbus. 
(Câble prise RJ45 standard) 
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Configuration automate 
 
Il faut commencer par déclarer les cartes présentes sur le système. (Lancer Unitypro et aller dans configuration) 
 

 
 

Configuration MODBUS (la configuration est faite en mode déconnexion) 
 

 
 

Double clic 
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Programme automate 
 
Ecrire le programme en LADDER : si DCY alors la sortie automate est validée. 
 
Attention à l’adressage avec le logiciel Unitypro, c’est un peu différent de PL7pro. 
Ex : %Q0.2.16 est la sortie située sur le module16 DDM16025, positionné à l’emplacement 2. 
%I0.3.1 est l’entrée automate située sur le module positionné à l’emplacement 3. 
 

Compléter en choisissant Esclave 
pour l’API 
La parité 

Le nombre de bit de stop 
La vitesse de transmission 
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Déclaration de variables 
 

 
Attention on utilise un bit interne pour dcy car ce n’est pas une entrée physique de l’API  mais un bouton sur l’écran. Le moteur 
est lui piloté par une sortie automate. 

 

DCY n’est pas une 
entrée automate mais 
un bouton sur l’écran 
tactile. On utilise un 

bit interne. Ici %M100 
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Programme HMI (écran tactile Schneider) 
 

 
 

Déclaration de l’HMI 

 
 
Seules les fonctions disponibles sont accessibles pour la configuration 
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Suite de la configuration : Page suivante, on peut voir les différents paramètres et notamment le mode de transfert. C’est à dire la 
façon dont on va transférer le programme dans l’HMI grâce au logiciel Vidjéo  
 
 
Ici c’est par liaison usb, on peut sur certains HMI transférer par liaison Ethernet. 
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Paramétrage de la liaison MODBUS 
Double clic sur ModbusRTU 
 

 
 
Le Paramétrage du protocole de communication doit être identique à celui de l’automate et des autres équipements devant 
communiquer ensemble. 
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Il ne reste plus qu’à créer la ou les pages 
 

Compléter en choisissant Maitre 
pour l’écran 

La parité 
Le nombre de bit de stop 

La vitesse de transmission 
Ces choix doivent être les mêmes 

que pour l’API 

Le maitre (écran) 

Equipement 
Ici c’est l’API qui est 

esclave. On peut modifier 
le nom pour plus de clarté. 

On peut aussi ajouter 
d’autres équipements 
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Nous allons tout d’abord déclarer des variables 

 
 
Création du premier symbole de type booléen (on utilise un bit interne exemple %M100) 
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Dans l’inspecteur de propriété, on peut renommer la variable déclarée 
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Les deux variables sont créées, on obtient : 
 

 
 

Revenons à la création de la page écran 
 

 
 
Le commutateur portera le nom : DCY 
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Cliquer sur l’ampoule jaune et choisissez la variable 
 

 
 
Ne pas oublier de cliquer sur ajouter 
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DCY est déclaré en Activer /Désactiver, sinon il faut ajouter un bouton arrêt. 

 On obtient :  
 
On va créer un voyant qui affichera la rotation du moteur 
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En ajutant du texte, on obtient ceci : 

 
Il ne reste plus qu’à valider puis générer la cible 
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Et transférer le programme 
 

 
 
Si le programme est nouveau il apparait ceci : 
 

 
 

UNITYPRO et automate M340 
Ne pas oublier de transférer le programme dans l’automate et de le mettre 
en RUN 
 

 
 
 
 
 
 


